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Projekt 30 2 18 1,2 Zaliczenie na ocene

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest nauka rozwigzywania prostych i ztozonych zadan projektowych z zakresu automatyzacji i utrzymania ruchu oraz pracy w zespole kierowanym przez
lidera, wykorzystujac do tego zdobyta podczas studiéw wiedze teoretyczng i praktyczng. Dodatkowym celem jest zdobycie umiejetnosci rozwigzywania probleméw
projektowych samodzielnie oraz w grupie, stosujac kreatywne podejscie do problemu projektowego.

Wymagania wstepne

Elektrotechnika i elektronika, Podstawy automatyki, Podstawy mechatroniki, Podstawy konstrukcji Maszyn, Wytrzymato$¢é materiatéw, Techniczne $rodki automatyzacji
proceséw wytworczych, Technologiczne systemy transportu bliskiego i magazynowania, Uktady napedowe maszyn, Komputerowe wspomaganie projektowania AutoCAD |,
Komputerowe wspomaganie projektowania AutoCAD Il, umiejetno$¢ postugiwania sie narzedziami informatycznymi,

Zakres tematyczny

Realizacja projektu w zespole, koordynowanym przez lidera dla wybranych probleméw projektowych z zakresu automatyzaciji proceséw produkcyjnych i utrzymania ruchu,
automatyzacji proceséw montazu, automatyzacji proceséw transportowych, automatyzacji proceséw magazynowych. Projekt obejmuje stworzenie alternatywnych koncepcji
rozwigzania, wybor najlepszej koncepcji oraz uzasadnienie wyboru, dobdor materiatéw, urzadzenr, napeddow, sterowania w tym algorytmu, zaprojektowanie konstrukcji oraz
wykonanie obliczen niezbednych do realizacji projektu. Wykorzystanie narzedzi informatycznych w projektowaniu i modelowaniu. Stworzenie wirtualnego prototypu
projektowanych urzadzen.

Metody ksztatcenia

Praca z literatura fachowa. Praca zespotowa w trakcie wykonania zadan projektowych.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie
Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zaje¢
Student potrafi porozumiewac sie oraz wspdtpracowac w grupie w zakresie realizacji ® K_U02 ® projekt ® Projekt

projektéw prowadzonych przez lidera.

Student potrafi opracowac oraz zrealizowa¢ harmonogram projektu, zrozumiaty dla ® K_U02 ¢ projekt ® Projekt
cztonkéw grupy, zapewniajac dotrzymanie termindw realizacji poszczegélnych zadan
realizowanego projektu.

Student potrafi stworzy¢ opis realizacji zadania oraz w sposdb poprawny oméwic jego ® K_U03 ® projekt ® Projekt
wyniki.

Student potrafi samodzielnie zdobywaé i uzupetnia¢ wiedze niezbedna do realizacji ® K_U05 ¢ projekt ® Projekt
projektu.

Student rozumie potrzebe ciggtego podnoszenia kompetenciji zawodowych oraz wie jak ® K. K01 ® projekt ® Projekt

te kompetencje podnosic.


http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/

Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zajeé

Student potrafi wspétpracowac i dziata¢ w grupie przyjmujac w niej rézne role. ® K_K03 ® projekt ® Projekt
potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania zadar inzynierskich podstawowe ® K_U09 ¢ obserwacja i ocena aktywnosci ® Projekt
metody analityczne oraz symulacyjne na zajeciach

® projekt
Warunki zaliczenia

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest uzyskanie pozytywnej oceny z projektu.
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