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Projekt 30 2 18 1,2 Zaliczenie na ocene

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest nauka rozwigzywania ztozonych zadan projektowych z zakresu automatyzacji i utrzymania ruchu oraz pracy w zespole kierowanym przez lidera,
wykorzystujac do tego zdobyta podczas studiéw wiedze teoretyczng i praktyczna oraz wiedze z przedmiotow specjalnosci dyplomowania. Dodatkowym celem jest zdobycie
umiejetnosci rozwigzywania probleméw projektowych samodzielnie oraz w grupie, stosujac kreatywne podejscie do problemu projektowego w tym zdobycie umiejetnosci
wariantowania rozwigzan oraz wyboru rozwigzania optymalnego.

Wymagania wstepne

Elektrotechnika i elektronika, Podstawy automatyki, Podstawy mechatroniki, Podstawy konstrukcji maszyn, Wytrzymatos§¢ materiatéw, Techniczne srodki automatyzacji
procesow wytworczych, Technologiczne systemy transportu bliskiego i magazynowania, Uktady napedowe maszyn, Komputerowe wspomaganie projektowania AutoCAD |,
Komputerowe wspomaganie projektowania AutoCAD Il, umiejetno$¢ postugiwania sie narzedziami informatycznymi, Projekt przejsciowy I, Uktady sterowania Maszyn,
Diagnostyka Maszyn, Modelowanie i symulacja proceséw, Metody i narzedzia w robotyzacji

Zakres tematyczny

Realizacja projektu w zespole, koordynowanym przez lidera dla wybranych probleméw projektowych z zakresu zautomatyzowanego transportu technologicznego,
zautomatyzowanej manipulacji, zautomatyzowanego magazynowania w procesach produkcyjnych: pétwyrobdéw i wyrobéw gotowych, czesci maszyn, maszyn i urzadzen, jak
réwniez w procesach produkcji produktéw spozywczych. Projekt obejmuje stworzenie alternatywnych koncepcji rozwigzania, wybér najlepszej koncepcji oraz uzasadnienie
wyboru, dobér materiatow, urzadzen, napedéw, sterowania w tym algorytmu, zaprojektowanie konstrukcji oraz wykonanie obliczer niezbednych do realizacji projektu.
Wykorzystanie narzedzi informatycznych w projektowaniu i modelowaniu. Stworzenie wirtualnego prototypu projektowanych urzadzen. Stworzenie oferty katalogowe;.

Metody ksztatcenia

Praca z literaturg fachowa. Praca zespotowa w trakcie wykonania zadan projektowych.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie
Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zaje¢
Student potrafi porozumiewac sie oraz wspétpracowac¢ w grupie w zakresie realizacji ¢ K_U02 ® projekt ® Projekt

projektéw prowadzonych przez lidera.

Student potrafi opracowa¢ oraz zrealizowaé harmonogram projektu, zrozumiaty dla cztonkéw ® K _U02 ® projekt ® Projekt
grupy, zapewniajac dotrzymanie termindw realizacji poszczegdlnych zadan realizowanego

projektu.

Student potrafi stworzy¢ opis realizacji zadania oraz w spos6b poprawny oméwi¢ jego wyniki. ¢ K_U03 ® projekt ¢ Projekt
Student potrafi samodzielnie zdobywa¢ i uzupetnia¢ wiedze niezbedna do realizacji projektu. ® K_U05 ® projekt ® Projekt
Student rozumie potrzebe ciggtego podnoszenia kompetenciji zawodowych oraz wie jak te ® KK01 ® projekt ® Projekt

kompetencje podnosié.
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Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zajeé

Student potrafi wspétpracowac i dziata¢ w grupie przyjmujac w niej rézne role. ® KK03 ® projekt

Student potrafi okresli¢ priorytety stuzace do realizacji projektu zaréwno dla siebie jak i dla ® K_K04 ® projekt
cztonkéw zespotu projektowego.

Student potrafi wykazywac sie pomystowos$cig w dziataniach zwigzanych z zadaniami ® K_K06 ® projekt
projektowymi.
potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania zadan inzynierskich podstawowe ® KU18 ® biezaca kontrola na
metody analityczne oraz symulacyjne zajeciach

® projekt
potrafi dobra¢ odpowiednie materiaty inzynierskie dla zapewnienia poprawnego ® K_U19 ® biezaca kontrola na
funkcjonowania projektowanego urzadzenia zajeciach

® projekt

Warunki zaliczenia

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest uzyskanie pozytywnej oceny z projektu.

Literatura podstawowa
1. tastowiecki J., Napedy elektryczne w automatyce i robotyce, Wydawnictwo Politechnika Swietokrzyska, Kielce 2011,
. Kost G., tebkowski P. Wesierski t., Automatyzacja i robotyzacja procesow produkcyjnych, PWE, Warszawa 2013,
. Kotnis G., Budowa i eksploatacja uktadéw hydraulicznych w maszynach, KaBe, Krosno 2011,
. Kowalski T., Lis G., Szenajch W., Technologia i automatyzacja montazu maszyn, Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Warszawa 2006,
. Mikulczyniski T., Automatyzacja proceséw produkcyjnych, WNT, Warszawa 2015,
. Szenajch W. Naped i sterowanie pneumatyczne. Warszawa WNT, 2003;
. Osinski Z., Podstawy konstrukcji maszyn, PWN, Warszawa 2010,
. Swider J. i inni, Sterowanie i automatyzacja proceséw technologicznych i uktadéw mechatronicznych, Wydawnictwo Politechniki Slgskiej, Gliwice 2008,
. Tomasiak E. Napedy i sterowania hydrauliczne i pneumatyczne. Gliwice Politechnika Slaska, 2001,
. Gorny A., Kowerski A., Ostapczuk M., Bezpieczenstwo i eksploatacja Maszyn produkcyjnych, Forum, Poznan 2009,
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Literatura uzupetniajaca
1. Niezgodzinski M., Wzory, wykresy i tablice wytrzymato$ciowe, WNT, Warszawa 2013,
2. Gozdziecki M. Swiatkiewicz, Przenosniki, WNT, Warszawa 1979,
3. Matyszewska E., Automatyzacja przemystu spozywczego, PWN, Warszawa 2015,
4. Lewicki P., Lenart A., Kowalczyk A., Inzynieria procesowa i aparatura przemystu spozywczego, WNT, Warszawa 2014,
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