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(stacjonarne)
Liczba godzin w tygodniu 
(stacjonarne)
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Forma zaliczenia

Wykład 0 0 9 0,6 Zaliczenie na 
ocenę

Laboratorium 0 0 9 0,6 Zaliczenie na 
ocenę

Cel przedmiotu
Celem przedmiotu jest zapoznanie studenta z podstawowymi pojęciami z zakresu modelowania i identyfikacji układów mechatronicznych oraz wstęp do analizy sygnałów. 
Celem jest także uzyskanie wiedzy teoretycznej z zakresu zastosowania, analizy i wykorzystania sygnałów.

Wymagania wstępne
Matematyka, Fizyka, Elektrotechnika i Elektronika, Automatyka i Robotyka

Zakres tematyczny
Treść wykładowa:

Podstawowe określenia i definicje. Eksperyment w procesie identyfikacji,  eksperyment czynny i bierny Teoria próbkowania, reprezentacje dyskretne. Analiza sygnałów w 
dziedzinie czasu. Analiza układów dynamicznych, filtracja. Elementy teorii rozpoznawania obrazów. Statystyczna teoria sygnałów. Analiza sygnałów w dziedzinie czasu, teoria 
korelacji, analiza regresji, teoria spektralna. Modele sygnałów losowych. Identyfikacja systemów przetwarzania w warunkach losowych, metody najmniejszych kwadratów, 
metody największej wiarygodności, metody funkcji korelacji, metody gęstości spektralnej, aproksymacja stochastyczna. Weryfikacja systemów przetwarzania, weryfikacja 
wyników interpretacji danych.

Treść laboratoryjna:
Badanie przetworników A/C i C/A, właściwości komputerowych torów pomiarowych. Ilustracja twierdzenia o próbkowaniu. Przejmowanie danych pomiarowych do bazy danych, 
arkusza kalkulacyjnego. Wyznaczanie charakterystyk spektralnych, korelacji, histogramów w pakietach komputerowych, wpływ funkcji okna: sygnały okresowe, impuls 
prostokątny, sygnały pseudolosowe. Filtry cyfrowe, badanie filtrów IIR. Filtry FIR, filtry adaptacyjne (realizacja w procesorze sygnałowym, zmiennoprzecinkowym). Podstawowe 
zagadnienia przetwarzania obrazów, FFT (2 wymiarowe).

Metody kształcenia
Wykłady z wykorzystaniem środków audiowizualnych. Burza mózgów (w niektórych tematach wykładowych). Praca z literatura fachową. Praca zespołowa w trakcie wykonania 
ćwiczeń laboratoryjnych.

Efekty uczenia się i metody weryfikacji osiągania efektów uczenia się
Opis efektu Symbole efektów Metody weryfikacji Forma zajęć
Student jest zdolny do analizy sygnałów w dziedzinie czasu rzeczywistego. K_U09 wykonanie sprawozdań 

laboratoryjnych
Laboratorium

Potrafi scharakteryzować modele sygnałów losowych, weryfikacje ich. K_U07 wykonanie sprawozdań 
laboratoryjnych

Laboratorium

http://www.wm.uz.zgora.pl/
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http://www.wm.uz.zgora.pl/


Opis efektu Symbole efektów Metody weryfikacji Forma zajęć
Student jest świadomy ze znaczenia przyjętego rozwiązania oraz potrafi 
właściwie wykorzystać do tego środki techniczne.

K_U15 wykonanie sprawozdań 
laboratoryjnych

Laboratorium

Student potrafi definiować podstawowe sygnały wykorzystywane w 
mechatronice

K_W08 kolokwium
praca kontrolna

Wykład

Student potrafi opisywać układy dynamiczne, zasadę filtracji sygnałów. K_W12
K_W16

kolokwium
praca kontrolna

Wykład

Student potrafi zaprezentować przeprowadzona symulację i analizę układów 
dynamicznych oraz dokonać interpretacji otrzymanych wyników badań.

K_U08
K_U09

wykonanie sprawozdań 
laboratoryjnych

Laboratorium

Warunki zaliczenia
Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form.
Ocena końcowa na zaliczenie przedmiotu jest średnią ważoną z ocen za poszczególne formy zajęć, przy
czym wagi wynoszą odpowiednio: dla wykładu (0.6), dla laboratorium (0.4).
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