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Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
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Wyktad 0 0 9 0,6 Zaliczenie na
ocene
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ocene

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentdw ze sposobami i z bezpieczefistwem pracy z urzadzeniami mechatronicznymi przy ich eksploatowaniu i serwisowaniu, z ich
diagnostyka oraz z przyktadami typowych uszkodzeri i moliwymi sposobami ich napraw.

Wymagania wstepne
Elektrotechnika i Elektronika, Automatyka i Robotyka, Podstawy Mechatroniki

Zakres tematyczny

Tres¢ wyktadowa: Praca z urzgdzeniami mechatronicznymi. Bezpieczenstwo pracy. Serwisowanie urzadzen wykonawczych i nadzor nad sieciami i systemami sterowania w
mechatronice. Moliwe, najczestsze uszkodzenia elementdéw i uktadéw mechatronicznych. Diagnostyka uszkodzen elementéw uktadéw mechatronicznych. Zamiennos¢
elementéw uktadéw mechatronicznych przy serwisowaniu. Naprawy urzadzen i uktadéw mechatronicznych — metody, przyktady.

Tres¢ laboratoryjna: Ocena i analiza poprawnosci dziatania elementow sktadowych systeméw mechatronicznych. Diagnostyka elektropneumatycznych i elektrohydraulicznych
uktadéw napedowych, urzadzer pomiarowych, nadzorujacych i sterujgcych - okreslanie przyczyn awarii, wymiana uszkodzonego elementu, kontrola poprawnosci dziatania.
Diagnoza urzadzen i uktadéw mechatronicznych w sieci: ocena i rozpoznanie wywotania przerwania diagnostycznego.

Metody ksztatcenia

Wyktady prowadzone sg z wykorzystaniem technik multimedialnych. Praca z literaturg fachowg - podreczniki, czasopisma.

Laboratoria prowadzone sg z wykorzystaniem stanowisk dydaktycznych - metody: zadania problemowe, analiza rozwigzan. Praca indywidualna oraz zespotowa w trakcie
realizacji éwiczen laboratoryjnych.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zajeé
Student zna podstawowe metody, techniki i narzedzia rozwigzywania probleméw ® K W16 ¢ kolokwium ¢ Wyktad
inynierskich z zakresu eksploatacji uktadéw mechatronicznych.

Student potrafi dokonac identyfikacji uszkodzen urzadzen mechatronicznych oraz ® K U16 ® obserwacja i ocena ¢ Laboratorium
potrafi dobra¢ i wymieni¢ uszkodzone podzespoty tych urzadzen. ® KU19 aktywnosci na zajeciach
® wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych
Student posiada wiedze z zakresu diagnostyki i serwisowania urzadzen ® K. W10 ® kolokwium ® Wyktad

mechatronicznych, metod ich naprawy i eksploatacji oraz z zakresu komputerowo ® KWl
wspomaganego diagnozowania maszyn i urzadzer mechatronicznych.


http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/

Opis efektu Symbole efektéw  Metody weryfikacji

Student potrafi odpowiednio okreslié priorytety stuSace do realizacji okreslonego ® K_K04 ® obserwacja i ocena

przez siebie lub innych zadania w zakresie eksploatacji i serwisowania urzadzen aktywnosci na zajeciach

mechatronicznych. ® wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych

Student potrafi postugiwac sie technikami charakterystycznymi dla obstugi i ¢ K_U07 ® obserwacja i ocena

serwisowania maszyn mechatronicznych, w tym technikami komputerowymi. aktywnosci na zajeciach

® wykonanie sprawozdan

laboratoryjnych

Warunki zaliczenia

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form.

Ocena koficowa na zaliczenie przedmiotu jest Srednig arytmetyczng z ocen za poszczegdlne formy zajec.

Literatura podstawowa
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Literatura uzupetniajaca

1) Automatyka - czasopismo,
2) Inzynieria i Utrzymanie Ruchu Zaktadéw Przemystowych - czasopismo,
3) Pomiary, Automatyka, Kontrola - czasopismo

4) Robotyka - czasopismo.
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