Elektromechaniczne elementy mechatroniki - opis przedmiotu

Informacje ogdlne

Nazwa przedmiotu Elektromechaniczne elementy mechatroniki
Kod przedmiotu 06.1-WM-MiBM-MTR-P-09_15

Wydziat Wydziat Mechaniczny

Kierunek Mechanika i budowa maszyn

Profil ogdInoakademicki

Rodzaj studiow pierwszego stopnia z tyt. inzyniera
Semestr rozpoczecia semestr zimowy 2018/2019

Informacje o przedmiocie

Semestr 7

Liczba punktéw ECTS do zdobycia 3
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Formy zajec¢

Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Wyktad 0 0 9 0,6 Zaliczenie na
ocene
Laboratorium 0 0 18 12 Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu

Zapoznanie studentow z rodzajami i przeznaczeniem elementéw elektromechanicznych stosowanych w systemach mechatronicznych. Oméwienie zasad uzytkowania tych
elementdw, w tym réwniez zasad bezpieczeristwa.

Wymagania wstepne
Automatyka i robotyka, podstawy elektrotechniki, elementy napedéw.

Zakres tematyczny
Wyktad:

Klasyfikacja elementéw elektromechanicznych. Rodzaje i budowa maszyn elektrycznych. Maszyny elektryczne pradu statego. Maszyny synchroniczne. Silniki komutatorowe
pradu przemiennego. Silniki indukcyjne. Rozruch i dynamika silnikéw indukcyjnych. Transformatory. Maszyny elektryczne mate i specjalne oraz ich klasyfikacja. Silniki
indukcyjne jednofazowe. Maszyny dla uktadéw mechatroniki i automatyki. Mikromaszyny elektryczne dla automatyki. Silniki krokowe. Przetworniki predkosci i potozenia. MEMS.
Sterowanie praca silnikéw, praca i przerywana, nagrzewanie elementow.

Laboratorium:

Modelowanie w Srodowiskach Matlab/Scilab wybranych elementéw elektromechanicznych. Badanie elementéw elektromechanicznych rzeczywistych oraz modelowanych
komputerowo.

Metody ksztatcenia

Wyktady konwencjonalne oraz z wykorzystaniem technik multimedialnych. Praca indywidualna i zespotowa w trakcie realizacji éwiczer laboratoryjnych. Prezentacja rozwigzan,
analiza i dyskusja nad uzyskanymi wynikami.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektéow  Metody weryfikacji Forma zaje¢
Potrafi wtasciwie eksploatowa¢ elementy elektromechaniczne, stosujac réwniez ® K_W08 ® kolokwium ® Wyktad
odpowiednie zasady bezpieczenstwa. ® K_W10 ® obserwacja i ocena

aktywnosci na zajeciach

Potrafi wymieni¢ rodzaje elementow elektromechanicznych stosowanych w uktadach ® K_W08 ® kolokwium ¢ Wyktad
mechatronicznych oraz potrafi opisa¢ sposob dziatania, oraz zna podstawowe
mozliwosci zastosowania elementéw elektromechanicznych.
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Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zaje¢

Potrafi zamodelowac¢ wybrane elementy elektromechaniczne wykorzystujac narzedzia ® K_U08 ® wykonanie sprawozdan ¢ Laboratorium
informatyczne, oraz zasymulowac prace elementu i zinterpretowaé uzyskane wyniki ¢ KU13 laboratoryjnych
Potrafi zestawi¢ stanowisko pomiarowe do badania elementéw ® K_U08 ® wykonanie sprawozdan ® Laboratorium
elektromechanicznych, zaplanowac i przeprowadzi¢ eksperyment oraz zinterpretowac ® K_U09 laboratoryjnych

i opisac uzyskane wyniki.

Dostrzega i rozumie wage postepu w zakresie urzadzen elektromechanicznych i ® KK01 kolokwium ® Wyktad
zwigzana z tym konieczno$¢ ciaggtego $ledzenia zmian w tym zakresie.

obserwacja i ocena ¢ Laboratorium
aktywnosci na zajeciach

Warunki zaliczenia

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form.
Ocena z wyktadu jest okreslana na podstawie koficowego kolokwium.

Ocena z ¢wiczen laboratoryjnych jest okre$lana na podstawie: realizacji éwiczen laboratoryjnych oraz sprawozdar/raportow/programéw/plikéw bedacych efektem wykonania
wszystkich przewidzianych do realizacji ¢wiczen.

Ocena koricowa na zaliczenie przedmiotu jest $rednig arytmetyczng z ocen za poszczegélne formy zajec.
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