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Forma zaje¢ Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Wyktad 15 1 9 0,6 Zaliczenie na ocene

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentow z zagadnieniami mikromechaniki, metodami rozwigzywania zadarn projektowych w konstrukcjach mikromechanicznych. Celem
przedmiotu jest takze zapoznanie studentéw z klasyfikacjg podzespotow funkcjonalnych mikrorobotéw, zespotdéw urzadzen mechanizacji, automatyzacji i robotyzacji wybranych
proceséw technologicznych.

Wymagania wstepne

Matematyka, Fizyka, Mechanika techniczna, Wytrzymato$¢ materiatéw, Elektrotechnika i Elektronika

Zakres tematyczny

Tres$¢ wyktadowa: Wprowadzenie: geneza, historia rozwoju mikromechaniki Rozwigzywania zagadnien projektowo-konstrukcyjnych urzadzen precyzyjnych i mechatronicznych,
takich jak: uktady napedowe i zespoty urzadzen do precyzyjnego pozycjonowania, uktady oraz wspomagana komputerowo aparatura pomiarowa do diagnostyki
elektromechanicznych napedéw sterowanych elektronicznie, przyrzady do pomiaréw oraz rejestracji czasu i wielkosci fizycznych zwigzanych z czasem i sterujace w czasie,
wyspecjalizowane urzadzenia technologiczne i pomiarowe dla przemystu precyzyjnego i elektronicznego, wybrane podzespoty funkcjonalne mikrorobotéw, zespoty urzadzen
mechanizacji, automatyzacji i robotyzacji wybranych proceséw technologicznych oraz mechatroniczny i elektromechaniczny sprzet powszechnego uzytku.

Metody ksztatcenia
Wyktady z wykorzystaniem srodkéw audiowizualnych. Burza mézgéw (w niektorych tematach wyktadowych). Praca z literatura fachowa. Praca zespotowa w trakcie wykonania
¢wiczen laboratoryjnych.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zaje¢

Student zna metody oceny dziatania elementow i zespotéw mikromechanicznych * K U16 ® kolokwium ® Wyktad
® KU1z

Student zna ogéIne zasady projektowania zespotéw funkcjonalnych mikrorobotéw i ® K W06 ® kolokwium ® Wyktad

zespotéw automatyzacji

Student ma wiedze z zakresu diagnostyki z zakresu elektromechanicznych napedéw ® K_W05 ® kolokwium ® Wyktad
sterowanych elektronicznie

Student potrafi realizowac zadania inzynierskie obejmujace projektowanie urzadzen ® K _U02 ® kolokwium ¢ Wyktad
precyzyjnych i mechatronicznych ¢ KU10
Student ma wiedze z zakresu mikromechaniki i mikromechatroniki ® K W02 ® kolokwium ® Wyktad


http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/

Warunki zaliczenia

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form.
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