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Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne)

Laboratorium 30 2 18

Wyktad 30 2 18

Cel przedmiotu

zapoznanie studentéw z budowa i zasadami sterowania elektromechanicznych systeméw napedowych,

¢ prof. dr hab. inz. Robert Smoleriski

Liczba godzin w tygodniu
(niestacjonarne)
1,2

1,2

uksztattowanie umiejetnosci w zakresie doboru parametréw napedéw przeksztattnikowych pracujacych w systemach napedowych.

Wymagania wstepne
Zakres tematyczny

Forma zaliczenia

Zaliczenie na
ocene
Zaliczenie na
ocene

Systemy napedowe. Dynamika napedéw elektrycznych. Rownania dynamiki uktadéw napedowych. Réwnania dynamiki systeméw elektromechanicznych

Modelowanie standw statycznych i dynamicznych napeddéw elektrycznych. Ogélne wtasnosci uktadéw nieliniowych. Modele matematyczne maszyn elektrycznych i uktadow

napedowych - modele obwodowe, modele polowe i polowo-obwodowe. Identyfikacja parametrow obwodowych systemdéw napedowych. Stany dynamiczne w uktadach

napedowych. Oddziatywanie standw dynamicznych napeddéw na sie¢ elektroenergetyczna.

Grupowe napedy przeksztattnikowe. Dobér parametréw napedéw przeksztattnikowych pracujgcych w systemach napedowych. Hamowanie odzyskowe w napedach grupowych.

Analiza wtasciwosci energetycznych i mechanicznych napedéw przeksztattnikowych. Dwu- i czterokwadrantowe napedy asynchroniczne, Napedy przeksztattnikowe z silnikami

pradu statego, silnikami synchronicznymi i reluktancyjnymi. Silniki bezszczotkowe pradu statego.

Metody ksztatcenia

wyktad: wyktad problemowy, wyktad konwencjonalny

laboratorium: zajecia praktyczne, ¢wiczenia laboratoryjne

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow
Jest $wiadomy skutkéw oddziatywania stanéw dynamicznych napedéw na sieé ® K_W06
elektroenergetyczna.

Analizuje wtasciwosci energetyczne i mechaniczne: dwu- i czterokwadrantowe napedy ® KWwo4
asynchronicznych, napedéw przeksztattnikowych z silnikami pradu statego, silnikéw ® K_Woz
synchronicznymi i reluktancyjnych, silnikéw bezszczotkowych pradu statego. ® K_U06

Metody weryfikacji
¢ kolokwium
® odpowied? ustna

® bhiezaca kontrola na
zajeciach

¢ kolokwium

¢ odpowied? ustna

Forma zajeé
® Wyktad

® Wyktad
® Laboratorium


https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/

Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zajeé

Potrafi dobiera¢ parametry napedéw przeksztattnikowych w systemach napedowych. ® K_U06 ® biezaca kontrola na ® Wyktad
® Koz zajeciach ® Laboratorium
® kolokwium

obserwacja i ocena
aktywnosci na zajeciach

Potrafi wykorzysta¢ metody analiz numerycznych uktadéw elektromechanicznych Potrafi ® K_U06 ® kolokwium ® Wyktad
formutowaé réwnania opisujgce proste systemy napedowe. ® odpowiedzZ ustna

Warunki zaliczenia
Wyktad - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen z kolokwiéw pisemnych lub ustnych przeprowadzonych co najmniej raz w semestrze.

Laboratorium - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich ¢wiczer laboratoryjnych, przewidzianych do realizacji w ramach programu laboratorium.

Sktadowe oceny koricowej: wyktad: 50% + laboratorium: 50%.
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