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Forma zaliczenia

Wykład 15 1 9 0,6 Egzamin
Laboratorium 15 1 9 0,6 Zaliczenie na 

ocenę

Cel przedmiotu
Zapoznanie studentów z podstawowymi zagadnieniami związanymi ze sprzętowymi i programowymi układami zabezpieczeniowymi. 

Wymagania wstępne
Podstawy informatyki, automatyki, mechatroniki, elektrotechniki, elektroniki

Zakres tematyczny
Międzynarodowe akty prawne w zakresie bezpieczeństwa układów automatyki. Audyt bezpieczeństwa instalacji procesowej. Systematyka zagrożeń w układach automatyki. 
Metody i techniki zapobiegania zagrożeniom oraz redukcji i eliminacji zagrożeń. Zasady doboru i rozmieszczania urządzeń sygnalizacyjnych i sterowniczych. Roboty 
kolaborujące.

Metody kształcenia
Wykład, laboratorium.

Efekty uczenia się i metody weryfikacji osiągania efektów uczenia się
Opis efektu Symbole efektów Metody weryfikacji Forma zajęć
Umie stosować zasady bezpieczeństwa procesowego i technicznego 
bezpieczeństwa pracy z uwzględnieniem zautomatyzowanych procesów 
technologicznych 

KU_03 aktywność w trakcie zajęć
egzamin - ustny, opisowy, 
testowy i inne
wykonanie sprawozdań 
laboratoryjnych

Wykład
Laboratorium

Absolwent jest gotów do krytycznej oceny odbieranych treści oraz uznawania 
znaczenia wiedzy w rozwiązywaniu problemów poznawczych i praktycznych 
ukierunkowanych na bezpieczeństwo 

KK_01 aktywność w trakcie zajęć
obserwacja i ocena aktywności 
na zajęciach
wykonanie sprawozdań 
laboratoryjnych

Wykład
Laboratorium

Absolwent ma wiedzę w zakresie stosowania zasad bezpieczeństwa 
procesowego i technicznego bezpieczeństwa pracy oraz zautomatyzowanych 
procesów technologicznych 

KW_03 aktywność w trakcie zajęć
egzamin - ustny, opisowy, 
testowy i inne
wykonanie sprawozdań 
laboratoryjnych

Wykład
Laboratorium

Warunki zaliczenia
Zaliczenie na ocenę zajęć laboratoryjnych odbywa się na podstawie obserwacji pracy studentów na zajęciach oraz oddanych sprawozdań. Wykład zaliczany jest w formie 
egzaminu (min 51% na pozytywne zaliczenie). Ocena końcowa ustalana jest na podstawie średniej ocen z zajęć laboratoryjnych i wykładu z jednakową wagą pod warunkiem 
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uzyskania pozytywnych ocen z laboratorium i wykładu.
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