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Formy zajęć
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Forma zaliczenia

Wykład 15 1 9 0,6 Zaliczenie na 
ocenę

Laboratorium 30 2 18 1,2 Zaliczenie na 
ocenę

Cel przedmiotu
Zapoznanie studentów z podstawowymi zagadnieniami związanymi z budową i programowaniem sterowników PLC.

Wymagania wstępne
Podstawy elektrotechniki i elektroniki, podstawy informatyki, podstawy automatyki i sterowania.

Zakres tematyczny
Poznanie budowy, zasady działania, sposobów instalacji i łączenia sterowników programowalnych PLC, metod i narzędzi do ich programowania.

Projektowanie układów i algorytmów sterowania, tworzenie programów do postawionego zadania i ich implementacja w sterownikach PLC.

Metody kształcenia
Wykład, laboratorium. 

Efekty uczenia się i metody weryfikacji osiągania efektów uczenia się
Opis efektu Symbole efektów Metody weryfikacji Forma zajęć
Student ma podstawową wiedzę o urządzeniach elektrycznych i podzespołach elektronicznych, 
urządzeniach automatyki, układach sensorycznych i sterownikach PLC. Zna i rozumie zasady działania i 
doboru urządzeń, maszyn elektrycznych i zabezpieczeń oraz budowy złożonych układów 
mechatronicznych. Zna uwarunkowania techniczne i prawne dotyczące systemów bezpieczeństwa 
wykorzystywanych do ochrony zdrowia i życia ludzi. Student zna metody, techniki, technologie, narzędzia i 
materiały stosowane przy rozwiązywaniu prostych zadań z zastosowania układów PLC w sterowaniu.

K_W13 aktywność w 
trakcie zajęć
kolokwium

Wykład
Laboratorium

Wykonuje projekty inżynierskie stosując podejście systemowe, uwzględniające także aspekty 
pozatechniczne, będące obliczeniowym, studialnym lub eksperymentalnym rozwiązaniem postawionego 
problemu technicznego z zakresu inżynierii bezpieczeństwa a w szczególności zastosowania PLC w 
sterowaniu automatycznym. Potrafi integrować wiedzę z zakresu elektroniki, automatyki przemysłowej i 
zabezpieczeniowej, mechatroniki oraz innych dziedzin nauki i dyscyplin naukowych w celu 
zaprojektowania, weryfikacji i oceny systemów bezpieczeństwa.Potrafi wykorzystać metody analityczne, 
symulacyjne oraz eksperymentalne do formułowania i rozwiązywania prostych zadań z zakresu 
projektowania i programowania układów PLC, potrafi dokonać krytycznej analizy sposobu funkcjonowania i 
ocenić istniejące rozwiązania techniczne z zakresu projektowania i obsługi układów PLC 

K_U13 bieżąca 
kontrola na 
zajęciach
obserwacja i 
ocena 
aktywności na 
zajęciach

Laboratorium

Student ma świadomość ważności i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki działalności inżynierskiej, w 
tym jej wpływu na środowisko i związanej z tym odpowiedzialności za podejmowane decyzje. 

K_K02 bieżąca 
kontrola na 
zajęciach

Laboratorium

http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/


Warunki zaliczenia
Zaliczenie na ocenę zajęć laboratoryjnych odbywa się na podstawie obserwacji pracy studentów na zajęciach laboratoryjnych oraz oddanych sprawozdań. Wykład zaliczany jest 
w formie kolokwium pisemnego. Ocena końcowa ustalana jest na podstawie średniej z ocen zajęć laboratoryjnych i wykładu z jednakową wagą pod warunkiem uzyskania 
pozytywnych ocen z laboratorium i wykładu.
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