Teoria ruchu pojazdéw samochodowych - opis przedmiotu

Informacje ogdlne

Nazwa przedmiotu Teoria ruchu pojazdéw samochodowych
Kod przedmiotu 06.1-WM-MiBM-KiEP-P-53_19

Wydziat Wydziat Mechaniczny

Kierunek Mechanika i budowa maszyn

Profil ogdlnoakademicki

Rodzaj studiow pierwszego stopnia z tyt. inzyniera
Semestr rozpoczecia semestr zimowy 2019/2020

Informacje o przedmiocie

Semestr 6

Liczba punktéw ECTS do zdobycia 2

Typ przedmiotu obowigzkowy
Jezyk nauczania polski

Sylabus opracowat ® drinz. Jerzy Sobich

Formy zajec¢

Forma zaje¢ Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)

Wyktad 15 1 9 0,6

Projekt 15 1 9 0,6

Cel przedmiotu

Poznanie zasad doboru warto$ci parametréw konstrukcyjnych pojazdu samochodowego wptywajacych na jego wtasnosci trakcyjne.

Wymagania wstepne

Mechanika ogdlna.

Zakres tematyczny

Tresé wyktadow

Forma zaliczenia

Zaliczenie na ocene
Zaliczenie na ocene

Wyznaczanie parametréw geometryczno-masowych pojazdu. Kinematyka i dynamika kota odksztatcalnego. Opory ruchu pojazdu. Charakterystyki trakcyjne pojazdu. Wskaznik
dynamiczny. Dobdr mocy silnika. Dobér przetozen w uktadzie napedowym pojazdu. Proces hamowania pojazdu. Stabilno$¢ ruchu pojazdu: jazda na zakrecie, nadsterowno$é i

podsterownos¢ pojazdu. Drgania pojazdu, dobér sztywnosci zawieszenia.

Tres¢ éwiczen

Wyznaczanie oporéw ruchu pojazdu, dobdr mocy silnika, dobér przetozen w uktadzie napedowym, sporzadzanie charakterystyk trakcyjnych pojazdu.

Metody ksztatcenia

Wyktad konwencjonalny.

Cwiczenia rachunkowe i projektowe.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie
Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji

Posiada gruntowna wiedze z zakresu kinematyki ruchu pojazdu. ® KWi6 ® egzamin - ustny, opisowy,

testowy i inne

Posiada umiejetnos¢ szacowania warto$ci podstawowych parametréw uktadu napedowego, ® K U15 ¢ aktywnos$¢ w trakcie zaje¢

obliczania opordéw ruchu, sporzadzania wykreséw trakcyjnych, analizy procesu hamowania, ® KU1z ® projekt
analiza stabilnosci ruchu prostoliniowego i krzywoliniowego pojazdu.

Warunki zaliczenia
Ocena z ¢wiczen jest okreslona na podstawie realizacji ¢wiczen rachunkowych i projektéw.

Ocena z wyktadu jest okreslona na podstawie wyniku egzaminu pisemnego.

Literatura podstawowa
1. Sitka W., Teoria ruchu samochodu, WNT, Warszawa 2002.

Forma zaje¢

¢ Wyktad

® Projekt
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2. Arczynski S., Mechanika ruchu samochodu. WNT, Warszawa 1993.

Literatura uzupetniajgca

1. Orzetowski S., Badania samochodéw. WNT, Warszawa 1998.
2. Mischke M., Dynamika samochodu. T. 1, Naped i hamowanie. WKit.. Warszawa 1987.

3. Mischke M., Dynamika samochodu. T. 2, Drgania. WKit. Warszawa 1987.
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