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Cel przedmiotu
Celem przedmiotu jest zapoznanie studentów z urządzeniami mechatronicznym jako elementami składowymi systemów produkcyjnych, z ich kompatybilnością mechaniczną, 
elektryczną i elektroniczną, z możliwością zamiany i doboru odpowiednika, z możliwością wzajemnej współpracy systemów mechatronicznych i nadzoru ich działania.

Wymagania wstępne
Mechanika analityczna, Automatyzacja wytwarzania.

Zakres tematyczny
Wykład: Praca z urządzeniami mechatronicznym – zasady, bezpieczeństwo, podejście techniczne. Dobór odpowiednich układów i urządzeń mechatronicznych. Ocena 
istniejących układów, możliwości modernizacji. Kompatybilność elementów składowych urządzeń mechatronicznych (układy elektryczne – elektroniczne – mechaniczne). 
Możliwości współpracy systemów i urządzeń mechatroniki. Kompatybilność sprzętowa i sygnałowa. Zamienność układów mechatronicznych. Sensory w układach 
mechatronicznych – kompatybilność elektromagnetyczna.

Projekt: W zakres tematyczny zajęć projektowych wchodzą zagadnienia związane z projektowaniem urządzeń i systemów mechatronicznych przeznaczonych do współpracy ze 
zautomatyzowanymi systemami wytwórczymi i transportowymi. Projekty uwzględniają zamienności układów i systemów nadzoru pracy projektowanych elementów 
mechatronicznych oraz kompatybilność sprzętową (mechanika – elektronika).

Metody kształcenia
Wykłady tradycyjne, oraz z wykorzystaniem technik multimedialnych,  praca z literaturą fachową .

Praca indywidualna nad zadaniem projektowym. Prezentacja rozwiązań, dyskusja nad projektami, zespołowa analiza zagadnień problemowych, analiza przypadku, "burza 
mózgów".

 

Efekty uczenia się i metody weryfikacji osiągania efektów uczenia się
Opis efektu Symbole efektów Metody weryfikacji Forma zajęć
Student ma wiedzę w zakresie kompatybilności systemów mechatroniki wiążących ze 
sobą układy elektroniczne, elektryczne i mechaniczne. 

K_W02 kolokwium Wykład

Student zna podstawowe techniki, narzędzia i urządzenia stosowane przy rozwiązywaniu 
zadań z zakresu współpracy systemów mechatronicznych. 

K_W07 kolokwium Wykład

Student potrafi ocenić przydatność układów i urządzeń mechatronicznych w tym 
najnowszych rozwiązań, do pracy w zautomatyzowanych systemach produkcyjnych. 

K_U12 przygotowanie projektu Projekt

Student potrafi zaproponować ulepszenia, bądź usprawnienia istniejących rozwiązań 
układów mechatronicznych.

K_U16 przygotowanie projektu Projekt
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Opis efektu Symbole efektów Metody weryfikacji Forma zajęć
Student potrafi pracować i współdziałać w grupie przyjmując w niej różne role. K_K03 obserwacja i ocena aktywności 

na zajęciach
przygotowanie projektu

Projekt

Student ma uporządkowaną i podbudowaną teoretycznie wiedzę ogólna obejmującą 
zagadnienia kompatybilności systemów mechatroniki. 

K_W03 kolokwium Wykład

Student potrafi posługiwać się technikami informacyjno – komunikacyjnymi właściwymi 
do realizacji zadań z zakresu projektowania kompatybilnych układów mechatronicznych

K_U07 przygotowanie projektu Projekt

Student potrafi przy projektowaniu urządzeń mechatronicznych integrować wiedze z 
zakresu mechaniki, elektroniki, pneumatyki i hydrauliki oraz stosować podejście 
systemowe uwzględniające aspekty bezpieczeństwa. 

K_U10 przygotowanie projektu Projekt

Student potrafi myśleć w sposób kreatywny, dobierając współpracujące komponenty 
układów mechatronicznych. 

K_K06 przygotowanie projektu Projekt

Warunki zaliczenia
Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form.  Ocena końcowa na zaliczenie przedmiotu jest średnią arytmetyczną z ocen za poszczególne formy 
zajęć.
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