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Cel przedmiotu
Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z urzadzeniami mechatronicznym jako elementami sktadowymi systeméw produkeyjnych, z ich kompatybilno$cia mechaniczna,
elektryczng i elektroniczna, z mozliwos$cig zamiany i doboru odpowiednika, z mozliwoscig wzajemnej wspétpracy systeméw mechatronicznych i nadzoru ich dziatania.
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Mechanika analityczna, Automatyzacja wytwarzania.
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0,6 Zaliczenie na ocene
0,6 Zaliczenie na ocene

LICZBA GODZIN
L.P. TRESCI PROGRAMOWE - WYKLAD tudia
studia stacjonarne | .
niestacjonarne
W1 Praca z urzadzeniami mechatronicznym - zasady, bezpieczenstwo, podejscie ) ’
techniczne.
W Dobér odpowiednich uktadéw i urzadzen mechatronicznych. Ocena istniejacych b "
uktadéw mechatronicznych - przyktady oraz mozliwosci ich modernizacji.
W3 Kompatybilnos¢ elementow sktadowych urzadzer mechatronicznych (uktady ) ’
elektryczne - elektroniczne — mechaniczne).
W4 Mozliwosci wspotpracy systemdw i urzadzen mechatroniki. 2 1
W5 Mozliwosci wspotpracy systemdw i urzadzen mechatroniki. Kompatybilno$¢ " "
sprzetowa i sygnatowa.
W6 Zamienno$¢ uktadéw mechatronicznych. 1 1
W7 Sensory w uktadach mechatronicznych - kompatybilno$¢ elektromagnetyczna. 2 1
W8 Kolokwium 2 1
SUMA GODZIN 15 9
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LICZBA GODZIN
L.P. TRESCI PROGRAMOWE - PROJEKT

|studia stacjonarne [studia niestacjonarne
P1 Wybor problemu projektowego z zakresu mechatroniki. 2 1
P2 Przygotowanie koncepcji rozwigzania oraz wybor najlepszej koncepcji. 2 1
P3 Dobdér materiatéw, urzadzen, napedéw, czujnikéw, sterowania wraz oraz algorytmu pracy. 2 1
P4 Analiza kompatybilnosci sprzetowe;. 1 1
P5 Zaprojektowanie konstrukcji i wykonanie niezbednych obliczen dla projektu. 2 2
P6 Przygotowanie wirtualnego prototypu projektowanych maszyn i urzadzen. 2 1
P7 Zaproponowanie koncepcji alternatywnych rozwigzarn proponowanego rozwigzania-zamienno$é.|2 1
P8 Zajecia zaliczeniowe. 2 1
SUMA GODZIN 15 9

Metody ksztatcenia
Wyktady tradycyjne, oraz z wykorzystaniem technik multimedialnych, praca z literaturg fachowg .

Praca indywidualna nad zadaniem projektowym. Prezentacja rozwigzan, dyskusja nad projektami, zespotowa analiza zagadnien problemowych, analiza przypadku, "burza

mozgow".

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji
Student ma wiedze w zakresie kompatybilnosci systeméw mechatroniki wigzacych ze ® K_W02 ® kolokwium
sobg uktady elektroniczne, elektryczne i mechaniczne.

Student zna podstawowe techniki, narzedzia i urzadzenia stosowane przy rozwigzywaniu ® K_W07 ¢ kolokwium
zadan z zakresu wspotpracy systeméw mechatronicznych.

Student potrafi ocenié przydatno$¢ uktadéw i urzadzen mechatronicznych w tym ® KU12 przygotowanie projektu

najnowszych rozwigzar, do pracy w zautomatyzowanych systemach produkcyjnych.

Student potrafi zaproponowaé ulepszenia, badz usprawnienia istniejgcych rozwigzan ® K Ul6 ® przygotowanie projektu
uktadéw mechatronicznych.

Student potrafi pracowac i wspétdziata¢ w grupie przyjmujac w niej rézne role. ® KK03 ® obserwacja i ocena aktywnosci
na zajeciach
przygotowanie projektu

Student ma uporzadkowana i podbudowang teoretycznie wiedze ogdlna obejmujaca ® K_W03 ¢ kolokwium
zagadnienia kompatybilnosci systemdéw mechatroniki.

Student potrafi postugiwac sie technikami informacyjno - komunikacyjnymi wtasciwymi ® K_U07 ® przygotowanie projektu
do realizacji zadan z zakresu projektowania kompatybilnych uktadéw mechatronicznych

Student potrafi przy projektowaniu urzadzen mechatronicznych integrowaé wiedze z ® KU10 ® przygotowanie projektu
zakresu mechaniki, elektroniki, pneumatyki i hydrauliki oraz stosowa¢ podejscie
systemowe uwzgledniajgce aspekty bezpieczenstwa.

Student potrafi mysle¢ w sposéb kreatywny, dobierajac wspétpracujace komponenty ® K_K06 ® przygotowanie projektu
uktadéw mechatronicznych.
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