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Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)

Wyktad 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene

Laboratorium 30 2 18 12 Zaliczenie na
ocene

Projekt 0 0 0 0 Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu
Celem przedmiotu jest wprowadzenie w zagadnienia nowoczesnego sterowania systemami z uwzglednieniem oddziatujgcych na nie zaktécen oraz potencjalnych uszkodzen.

Cele szczegotowe:

1) Zapoznanie z metodami estymacji uszkodzen urzadzen wykonawczych i czujnikow
2) Zapoznanie z metodami sterowania tolerujgcego uszkodzenia

3) Integracja estymacji uszkodzer i sterowania tolerujagcego uszkodzenia

Wymagania wstepne

Podstawy analizy matematycznej i algebry liniowej

Zakres tematyczny

Podstawowe pojecia diagnostyki procesow: redundancja sprzetowa i analityczna, detekcja, lokalizacja i identyfikacja uszkodzen. Klasyczne uktady detekcji uszkodzen:
estymacja parametrdw, relacja parzystosci obserwatory stanu. Estymacja uszkodzen urzadzen wykonawczych i czujnikdw. Pasywne i aktywne uktady sterowania tolerujgcego
uszkodzenia.Sterowanie tolerujgce uszkodzenia= fuzja sterowania i diagnostyki uszkodzen: uktad pasywny i aktywny. Integracja estymacji uszkodzer i sterowania tolerujgcego
uszkodzenia. Podstawowe rozwigzania stosowane w uktadach tolerujacych uszkodzenia. Przyktady zastosowar praktycznych.

Metody ksztatcenia

wyktad problemowy, wyktad konwencjonalny

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zajec¢
Wiedza i umiejetnosci dotyczace projektowania podstawowych ® K_W07 ® egzamin - ustny, opisowy, testowy i inne ® Wyktad
uktadéw estymacji uszkodzen * KUl ® kolokwium ® Laboratorium
® przygotowanie projektu ® Projekt
Umiejetnos¢ wskazania mozliwosci taczenia uktadow sterownia i ® K_Wo07 ® egzamin - ustny, opisowy, testowy i inne ® Wyktad
diagnostyki systemow ® K01 ¢ kolokwium ¢ Laboratorium
® K.Ul6 ® przygotowanie projektu ® Projekt
Umiejetno$¢ opisu podstawowych uktadéw sterowania ® K_W03 ® egzamin - ustny, opisowy, testowy i inne ® Wyktad
tolerujgcego uszkodzenia * KW07 ¢ kolokwium ® Laboratorium

® K_Uo4 ® przygotowanie projektu ® Projekt


https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/

Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zajeé

Wiedza o podstawowych wtasciwosciach uktadéw ® KWz ® egzamin - ustny, opisowy, testowy i inne ® Wyktad
diagnostycznych ® KU16 ® kolokwium ¢ Laboratorium
® przygotowanie projektu ® Projekt

Warunki zaliczenia

Wyktad - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen z kolokwiéw pisemnych lub ustnych przeprowadzonych co najmniej raz w semestrze oraz uzyskanie pozytywnej
oceny z egzaminu.

Laboratorium - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen wystawianych za wykonanie przez studentéw zadan rachunkowych oraz sprawozdan.

Projekt - warunkiem zaliczenia jest poprawne przygotowanie projektu.
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