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- zapoznac sie z podstawowymi problemami modelowania i projektowania przemystowych systeméw sterowania
- zrozumienie problemdw zwigzanych z projektowaniem rozproszonych systeméw sterowania.

Wymagania wstepne

Podstawy elektrotechniki, podstawy teorii sterowania, podstawowa wiedza z zakresu inzynierii elektrycznej

Zakres tematyczny

Forma zaliczenia

Zaliczenie na
ocene
Zaliczenie na
ocene
Zaliczenie na
ocene

Wiadomosci wstepne, rys historyczny, rozwéj uktadow sterowania i metod projektowania na przestrzeni lat. Podstawowe informacje z zakresu teorii sterowania, definicje i

pojecia; uktady sterowania otwarte i zamkniete, klasyfikacja uktadéw sterowania, metody opisu uktadéw sterowania, schematy blokowe i ich przeksztatcanie, wskazniki jakosci

regulacji, podstawowe informacje o regulatorach ciagtych i dyskretnych. Projektowanie przemystowych uktadéw sterowania jako proces, opracowanie zatozen, dokumentacji
projektowej, metody kontroli proceséw projektowych. Podstawowe zagadnienia projektowania przemystowych uktadéw sterowania procesami i ciggami technologicznymi;
uktady sterowania w oparciu o programowalne sterowniki logiczne; interfejsy komunikacyjne. Uktady i metody sterowania napedami elektrycznymi. Podstawowe zagadnienia
projektowania uktadéw sterowania przeksztattnikami energoelektronicznymi. Uktady sterowania przeksztattnikami energoelektronicznymi ac/ac, dc/dc, dc/ac i ac/dc w
konkretnych aplikacjach: stabilizatory i regulatory napiecia przemiennego, metody i uktady kontroli przeptywu energii, sterowanie uktadami korekcji wspétczynnika mocy,
sterowanie uktadami z zasobnikami energii. Zagadnienia projektowania hierarchicznych uktadéw sterowania z wykorzystaniem nadrzednych kontroleréw. Przyktadowe
implementacje nadrzednych uktadéw sterowania. Projektowanie przemystowych systeméw sterowania z uwzglednieniem efektywnosci energetycznej. Kierunki rozwoju

przemystowych uktadow sterowania. Powtérzenie i utrwalenie wiadomosci.

Metody ksztatcenia

Wyktad, ¢wiczenia laboratoryjne, projekt

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu

Student potrafi wybra¢ elementy i architekture dla systeméw

przemystowych

Student zna i rozumie wspdtprace uktadéw przemystowych

Zna i potrafi stosowaé metody projektowania uktadéw

sterowania przemystowego
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Metody weryfikacji

projekt
odpowiedz ustna

wykonanie sprawozdarn laboratoryjnych
odpowiedz ustna

test koricowy

bezaca kontrola na zajeciach
sprawdzian

odpowiedz ustna

Forma zaje¢

® Projekt

¢ Laboratorium

¢ Wyktad
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Warunki zaliczenia

Wyktad - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnej oceny z koricowego testu pisemnego.

Laboratorium - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich éwiczer laboratoryjnych zaplanowanych w trakcie semestru.
Projekt - gtéwnym warunkiem jest uzyskanie przepustki, ktéra uzyska wystarczajaca liczbe punktéw za wszystkie zaplanowane zadania projektowe.
Obliczenie oceny koficowej: wyktad 40% + laboratorium 30% + projekt: 30%
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