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Wydziat Mechaniczny

Mechanika i budowa maszyn
ogolnoakademicki

pierwszego stopnia z tyt. inzyniera
semestr zimowy 2021/2022

1

6

obowiazkowy

polski
® drinz. Jarostaw Falicki
¢ drinz. Pawet Jurczak

Forma zaje¢ Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)

Wyktad 30 2 18 1,2

Laboratorium 15 1 9 0,6

Cwiczenia 15 1 9 0,6

Projekt 15 1 9 0,6

Cel przedmiotu

Forma zaliczenia

Egzamin
Zaliczenie na
ocene
Zaliczenie na
ocene
Zaliczenie na
ocene

Celem przedmiotu jest zapoznanie i opanowanie przez studentéw metodyki rozwigzywania probleméw technicznych w oparciu o prawa mechaniki oraz znajomos¢ i umiejetnosé

rozwigzywania zagadnien statyki i kinematyki.

Wymagania wstepne

Znajomos$¢ matematyki i fizyki

Zakres tematyczny

Lp. Tresci programowe - WYKLAD

W1 Podstawowe pojecia i zasady statyki.

w2 Podstawowe pojecia z rachunku wektorowego.

W3 Ptaski i przestrzenny uktad sit zbieznych. Rdwnowaga ptaskiego i przestrzennego uktadu sit zbieznych.

Podstawy redukcji uktadu sit, a w tym: moment sity wzgledem punktu i osi, sity réwnolegte, para sit i jej moment, redukcja i rownowaga

w4
uktadu par sit.

Ptaskie uktady sit bez tarcia (redukcja ptaskiego uktadu sit, rownowaga dowolnego ptaskiego uktadu sit, rownowaga uktadéw ztozonych z

W5
ciat sztywnych).

W6 Tarcie i prawa tarcia.

w7 Dowolny przestrzenny uktad sit. Redukcja przestrzennego uktadu sit.

w8 Srodki ciezkosci. Twierdzenie Pappusa-Guldina.

w9 Kratownice ptaskie statycznie wyznaczalne.

W10  Podstawowe pojecia i okreslenia kinematyki.

W11 Kinematyka punktu w tym: opis ruchu punktu, predkos¢ i przyspieszenie, ruch prostoliniowy, krzywoliniowy i po okregu.

st. stacj.

|. godz. |. godz.
st. niestacj.
2 12
2 12
4 2,4
4 2,4
4 2,4
2 12
2 12
2 12
2 12
2 12
4 2,4

Suma: 30 18
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- < |. godz. . godz.
Lp. Tre$ci programowe - CWICZENIA

st. stacj. st. niestacj.
C1 Podstawowe pojecia z rachunku wektorowego. 1 0,6
C2 Ptaski i przestrzenny uktad sit zbieznych. Rdwnowaga ptaskiego i przestrzennego uktadu sit zbieznych. 2 1,2
c3 Podstawy redukcji uktadu sit, a w tym: moment sity wzgledem punktu i osi, sity réwnolegte, para sit i jej moment, redukcja i rownowaga ) 12
uktadu par sit. ’
ca Ptaskie uktady sit bez tarcia (redukcja ptaskiego uktadu sit, rownowaga dowolnego ptaskiego uktadu sit, rownowaga uktadéw ztozonych z 9 19
ciat sztywnych). )
C5 Tarcie i prawa tarcia. 1 0,6
C6 Dowolny przestrzenny uktad sit. Redukcja przestrzennego uktadu sit. 1 0,6
C7 Srodki ciezkosci. Twierdzenie Pappusa-Guldina. 1 0,6
C8 Kratownice ptaskie statycznie wyznaczalne. 1 0,6
C9 Kinematyka punktu w tym: opis ruchu punktu, predko$¢ i przyspieszenie, ruch prostoliniowy, krzywoliniowy i po okregu. 2 1,2
C10  Kolokwium. 2 12
Suma: 15 9
o |. godz. |. godz.
Lp. Tre$ci programowe - PROJEKT . . .
st. stacj. st. niestacj.
P1 Projekt nr 1 - Redukcja uktadu sit. 3 1,8
P2 Projekt nr 2 - Belka. 4 24
P3 Projekt nr 3 - Rama. 4 24
P4 Projekt nr 4 - Kratownica ptaska. 4 2,4
Suma: 15 9
- |. godz. . godz.
Lp. Tre$ci programowe - LABORATORIUM . . X
st. stacj. st. niestacj.
L1 Wyznaczanie wartosci statycznego wspétczynnika tarcia $lizgowego. 2 1,2
L2 Wyznaczanie kinetycznego wspétczynnika tarcia $lizgowego za pomoca drga samowzbudnych. 2 1,2
L3 Wywazanie dynamiczne elementéw maszyn za pomoca wywazarki recznej. 2 1,2
L4 Pomiar momentu tarcia w tozyskach wirnika silnika elektrycznego. 2 1,2
L5 Wyznaczanie masowego momentu bezwtadnosci ciata sztywnego. 2 12
L6 Stroboskopowe metody pomiaru czestotliwosci ruchdéw okresowych. 2 1,2
L7 Termin odrébczy 2 1,2
L8 Zaliczenie 1 0,6
Suma: 15 9

Metody ksztatcenia
Wyktady konwencjonalne z wykorzystaniem $rodkéw audiowizualnych. Cwiczenia rachunkowe. Cwiczenia projektowe. Praca z ksigzka. Praca zespotowa w trakcie wykonania
¢wiczen laboratoryjnych; prezentacja rozwiazarn, analiza i dyskusja nad uzyskanymi wynikami.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie
Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zajeé



Opis efektu
ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie statyki uktadow
ciat sztywnych oraz kinematyki

potrafi wspétpracowaé i dziata¢ w grupie, przyjmujac w niej rézne role

potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych i innych Zrodet, takze w
jezyku angielskim lub innym jezyku obcym; potrafi integrowac uzyskane informacie,
dokonywac ich interpretacji, a takze wycigga¢ wnioski oraz formutowaé i
uzasadnia¢ opinie

potrafi postugiwac sie aparaturg pomiarowa stosowang w zagadnieniach mechaniki
i budowy maszyn oraz metodami szacowania btedéw pomiaru

ma wiedze w zakresie fizyki, obejmujaca podstawy mechaniki, w tym wiedze
potrzebng do zrozumienia, opisu i wykorzystania zjawisk fizycznych przy
projektowaniu wytwarzaniu i eksploatacji uktadéw mechanicznych

Warunki zaliczenia

Wyktad: otrzymanie oceny pozytywnej z egzaminu
Cwiczenia: otrzymanie oceny pozytywnej z kolokwium

Projekt: otrzymanie oceny pozytywnej z projektu

Laboratorium: otrzymanie ocen pozytywnych z raportow z przeprowadzonych ¢wiczen laboratoryjnych

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form.

Ocena koricowa na zaliczenie przedmiotu jest $rednig arytmetyczng z ocen za poszczegélne formy zajec.

Literatura podstawowa
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Misiak J., Zadania z mechaniki ogéInej. Kinematyka. WNT, 2019.
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Leyko J., Mechanika ogélna. t. |, Statyka i kinematyka, Wydawnictwo Naukowe PWN, 2020.
Walicki E., Smak T., Falicki J., Mechanika. Wprowadzenie teoretyczne do laboratorium. Oficyna Wydawnicza Uniwersytetu Zielonogérskiego, 2005.
Walicki E., Smak T., Falicki J., Mechanika. Materiaty pomocnicze do ¢wiczen laboratoryjnych.Oficyna Wydawnicza Uniwersytetu Zielonogérskiego, 2005.

Metody weryfikacji

egzamin - ustny, opisowy,
testowy i inne

kolokwium
przygotowanie projektu
wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych

biezaca kontrola na zajeciach
dyskusja

obserwacje i ocena
umiejetno$ci praktycznych
studenta

dyskusja
przygotowanie projektu
wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych

biezaca kontrola na zajeciach
obserwacje i ocena
umiejetnosci praktycznych
studenta

wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych

egzamin - ustny, opisowy,
testowy i inne

kolokwium
przygotowanie projektu
wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych

Niezgodzinski M.E., Niezgodziski T., Zbiér zadar z mechaniki ogéInej, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa 2008.
Niziot J., Metodyka rozwigzywania zadarn z mechaniki, WNT, Warszawa 2020.

Forma zajeé

Wyktad
Laboratorium
Projekt
Cwiczenia

Wyktad
Laboratorium
Cwiczenia

Wyktad
Laboratorium
Projekt
Cwiczenia

Laboratorium

Wyktad
Laboratorium
Projekt
Cwiczenia



