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Formy zajec¢

Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Laboratorium 30 2 18 12 Zaliczenie na
ocene
Wyktad 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu

zapoznanie studentéw z serwosilnikami stosowanymi w robotach i uktadach zrobotyzowanych
uksztattowanie podstawowych umiejetnosci w zakresie doboru otwarte i zamknietych uktadéw regulacji predkosci, momentu i potozenia

Wymagania wstepne

Fizyka dla inzynieréw, Podstawy elektrotechniki, Podstawy elektroniki, Technika regulacji automatycznej, Automatyka napedu elektrycznego

Zakres tematyczny

Serwosilniki uzywane w robotach i uktadach zrobotyzowanych. Silniki pradu statego z magnesami trwatymi o budowie konwencjonalnej i tarczowej, silniki synchroniczne z
magnesami trwatymi i reluktancyjne, silniki skokowe oraz silniki asynchroniczne. Przeksztattnikowe napedy z serwosilnikami.

Metody sterowania napeddw elektrycznych. Sterowanie skalarne. Sterowanie polowo zorientowane. Bezposrednie sterowanie momentem. Uktady sterowania bezczujnikowego.

Otwarte i zamkniete uktady regulacji predkosci, momentu i potozenia. Realizacja uktadéw czterokwadrantowych dwustrefowych z silnikami pradu statego lub przemiennego.
Serwonapedy nadazne i przestawne, napedy precyzyjne. Napedy robotéw przemystowych. Uktady sensoryczne robotow.

Metody ksztatcenia

wyktad: wyktad problemowy, wyktad konwencjonalny

laboratorium: zajecia praktyczne, ¢wiczenia laboratoryjne

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zaje¢
Jest $wiadomy znaczenia napeddéw elektrycznych dla rozwoju ® KW18 ® kolokwium ® Wyktfad
techniki i ich wptywu na system elektroenergetyczny. ® odpowiedz ustna
Potrafi dobiera¢ parametry sterowania napedéw przeksztattnikowych. ® K18 ¢ obserwacje i ocena umiejetnosci ® Laboratorium
praktycznych studenta
¢ sprawdzian

wykonanie sprawozdan laboratoryjnych

Zna zasady dziatania serwosilnikéw elektrycznych oraz potrafi ® K18 ® obserwacje i ocena umiejetnosci ® Laboratorium
scharakteryzowac ich wtasciwosci statyczne i dynamiczne. praktycznych studenta

® sprawdzian
wykonanie sprawozdarn laboratoryjnych


https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/

Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zajeé

Potrafi dobiera¢ odpowiednie uktady napedowe do specyficznych ® K_U18 ¢ obserwacje i ocena umiejetnosci ® Laboratorium
wymagan maszyn roboczych. praktycznych studenta
¢ sprawdzian

wykonanie sprawozdar laboratoryjnych

Warunki zaliczenia

Wyktad - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen z kolokwiéw pisemnych lub ustnych przeprowadzonych co najmniej raz w semestrze
Laboratorium - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich ¢wiczen laboratoryjnych, przewidzianych do realizacji w ramach programu laboratorium

Sktadowe oceny koficowej = wyktad: 50% + laboratorium: 50%
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