Human Safety in Automated Systems - course description

General information

Course name Human Safety in Automated Systems
Course ID 06.9-WM-BHP-D-29_19

Faculty Eaculty of Mechanical Engineering.

Field of study Occupational Health and Safety

Education profile academic

Level of studies Second-cycle studies leading to MS degree
Beginning semester winter term 2022/2023

Course information

Semester 3

ECTS credits to win 2

Course type optional

Teaching language polish

Author of syllabus ® drinz. Pawet Bachman

Classes forms

The class form Hours per semester (full-time)  Hours per week (full-time) Hours per semester (part-time)  Hours per week (part-time) Form of assignment
Lecture 15 1 9 0,6 Exam
Laboratory 15 1 9 0,6 Credit with grade

Aim of the course

Zapoznanie studentow z podstawowymi zagadnieniami zwigzanymi ze sprzetowymi i programowymi uktadami zabezpieczeniowymi.

Prerequisites
Umiejetnos¢ obstugi komputera, podstawy zwigzane z zagadnieniami bezpieczeristwa w zaktadach produkcyjnych.

Scope

W1 Wstep. Zagadnienia bezpieczerstwa

W2 Bezpieczenstwo stanowisk zrobotyzowanych

W3 Roboty kolaborujace

W4 Bezpieczenstwo w technice napedowej

W5 Metody zabezpieczenia dostepu do stref niebezpiecznych
W6 Procedury LOTO - zabezpieczenie maszyn na czas remontu
W7 Wymagania minimalne dla maszyn

W8 Podsumowanie przedmiotu i omdéwienie zagadnieri na egzamin

L1 Wstep. Modut 1 - Podstawy programowania robotéw e-Series (1)

L2 Modut 1 - Podstawy programowania robotow e-Series (2)

L3 Modut 2 - Programowanie zaawansowane robotow e-Series

L4 Modut 3 - Aplikacje robotéw e-Series

L5 Modut 4 - Programowanie robotéw CB3 (1)

L6 Modut 4 - Programowanie robotéw CB3 (2)

L7 Modut 4 - Ograniczenie kata kierunku narzedzia, ustawianie limitéw i predkosci przegubéw, ptaszczyzny bezpieczenstwa

L8 Zaliczenie przedmiotu

Teaching methods

Wyktad konwencjonalny. Cwiczenia laboratoryjne.

Learning outcomes and methods of theirs verification


http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/

Outcome description
Umie stosowac¢ zasady bezpieczeristwa procesowego i technicznego

Outcome symbols
® Ku_03

bezpieczenstwa pracy z uwzglednieniem zautomatyzowanych proceséw
technologicznych

Absolwent jest gotow do krytycznej oceny odbieranych tresci oraz uznawania

® KK_01

znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu probleméw poznawczych i praktycznych
ukierunkowanych na bezpieczenstwo

Absolwent ma wiedze w zakresie stosowania zasad bezpieczeristwa procesowego

® Kw._03

i technicznego bezpieczeristwa pracy oraz zautomatyzowanych proceséw
technologicznych

Assignment conditions

Ocena z laboratorium uzalezniona jest od liczby zaliczonych modutéw:

4 moduty - 5.0

3 moduty - 4.0

2 moduty - 3.0

Wyktad zaliczany jest w formie egzaminu (min 51% na pozytywne zaliczenie).

Methods of verification

activity during the classes

an exam - oral, descriptive, test
and other

carrying out laboratory reports

activity during the classes

an observation and evaluation of
activities during the classes
carrying out laboratory reports

activity during the classes

an exam - oral, descriptive, test
and other

carrying out laboratory reports

The class form
® Lecture
® Laboratory

® Lecture

® Laboratory

Lecture
® Laboratory

Ocena koficowa ustalana jest na podstawie sredniej ocen z zaje¢ laboratoryjnych i wyktadu z jednakowa waga pod warunkiem uzyskania pozytywnych ocen z laboratorium i

egzaminu.
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Notes

Brzézka J.: Regulatory i uktady automatyki, MIKOM, Warszawa, 2004.

Kowalik R., Pawlicki C.: Podstawy teletechniki dla elektrykdw, Oficyna Wyd. Polit. Warszawskiej, 2006.
Kwiecien R.: Komputerowe systemy automatyki przemystowej, Helion, Gliwice, 2013.

Urbaniak A.: Podstawy automatyki, Wydawnictwo Politechniki Poznanskiej, Poznan, 2004.
Zydanowicz, J.: Elektroenergetyczna automatyka zabezpieczeniowa, T. 1-3, WNT, Warszawa.
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