Projektowanie systeméw mechatronicznych - course description

General information

Course name Projektowanie systeméw mechatronicznych
Course ID 06.1-WM-MiBM-KM-P-48_22

Faculty Eaculty of Mechanical Engineering.

Field of study Mechanical Engineering

Education profile academic

Level of studies First-cycle studies leading to Engineer's degree
Beginning semester winter term 2022/2023

Course information

Semester 6

ECTS credits to win 4

Course type obligatory

Teaching language polish

Author of syllabus ¢ drinz. Marcin Chciuk

Classes forms

The class form Hours per semester (full-time)  Hours per week (full-time) Hours per semester (part-time)  Hours per week (part-time) Form of assignment
Lecture 30 2 18 1,2 Credit with grade
Project 30 2 18 12 Credit with grade

Aim of the course
Celem przedmiotu jest zapoznanie studentdw z praktyczng implementacja rzeczywistych elementéw mechatronicznych w obiektach realizujgcych automatyczne procesy
technologiczne.

Prerequisites

Rysunek techniczny, PKM, Informatyka, Komputerowe wspomaganie projektowania, Elektrotechnika i elektronika, Automatyka i robotyka, Techniki automatyzacji.

Scope
Liczba godzin
Lp. Tresci programowe - wyktad
Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
1 Podstawowe definicje i okreslenia projektowania mechatronicznego. 2 1,2
2 Analiza konstrukcji pod katem projektu mechatronicznego. 2 1,2

3 Dobér elementéw mechanicznych, elektrycznych, elektronicznych, uktadéw sterowania i 4 24
oprogramowania w projektowaniu mechatronicznym. ’

s Integracja elementéw mechanicznych, elektrycznych, elektronicznych, uktadéw sterowania i ) 12
oprogramowania w projektowaniu mechatronicznym. '

5 Analiza konstrukcji pod katem zagrozen i bezpieczeristwa pracy oraz zapobiegania im na 4 24
etapie projektowania konstrukcji. '

6 Dostosowanie konstrukcji mechatronicznej do wymogdw dyrektywy maszynowe;. 2 12
7 Wykorzystanie oprogramowania komputerowego do projektowania. 2 1,2
8 Sterowniki przemystowe PLC (budowa, architektura, dziatanie). 4 24
9 Algorytmy sterowania. 2 1,2
10 Projektowanie mechatronicznych ciggéw technologicznych. 2 1,2
11 Integracja uktadéw zrobotyzowanych. 2 1,2
12 Zaliczenie przedmiotu (kolokwium). 2 1,2

Razem 30 18

Liczba godzin
Lp. Tresci programowe - projekt
Studia stacjonarne Studia niestacjonarne
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Projekt systemu mechatronicznego z wykorzystaniem elementéw mechanicznych, napedéw, 30 18
sensoréw i sterownikdw.

Teaching methods

Wyktad

Wyktady z wykorzystaniem srodkéw multimedialnych. Praca samodzielna studenta z wykorzystaniem Internetu oraz dostepnej literatury.
Projekt

Zajecia realizowane w pracowni mechatroniki. Podczas zaje¢ prowadzacy omawia i sprawdza kolejne etapy realizacji projektu. Studenci tacza sie w zespoty 3 - 4 osobowe i
opracowuja swoj projekt, zadany przez prowadzacego z podziatem na ustalone role.

Learning outcomes and methods of theirs verification

Outcome description Outcome symbols Methods of verification The class form
Ma szczegdtowa wiedze zwigzang z wybranymi zagadnieniami z zakresu ® KW10 ® an oral response ® Lecture
budowy maszyn

potrafi - zgodnie z zadang specyfikacja - zaprojektowaé proste urzadzenie ® KU18 ® an observation and evaluation of the ® Project
uzywajac wtasciwych metod, technik i narzedzi student's practical skills
Potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania zadan inzynierskich ® K_U09 ® an observation and evaluation of the ¢ Lecture
metody analityczne student's practical skills ® Project
zna podstawowe metody, techniki i narzedzia wymagane dla rozwigzywania ® KW16 ¢ an observation and evaluation of the ® Project
prostych zadan inzynierskich z zakresu budowy maszyn student's practical skills
potrafi postugiwaé sie wspdtczesnymi technikami komputerowymi przy ® KU13 ® an observation and evaluation of the ® Project
rozwigzywaniu zadarn inzynierskich z zakresu projektowania maszyn student's practical skills
potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych i innych Zrédet, ® K_U01 ® an observation and evaluation of the ® Project
integrowac uzyskane informacje student's practical skills
Ma podstawowa wiedze w zakresie zasad projektowania czesci maszyn i ® K_W09 ® apass - oral, descriptive, test and other ® Lecture

konstrukcji mechanicznych

Potrafi odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji okreslonego przez ® K K04 ® adiscussion ® Lecture
siebie lub innych zadania

Assignment conditions
Wyktad

Zaliczenie na ocene. Ocena z wyktadu jest okreslana na podstawie koricowego zaliczenia (forma ustna lub pisemna).

Projekt

Zaliczenie na ocene. Ocena jest okreslana na podstawie pracy semestralnej (projektu), przygotowanej przez studenta oraz systematycznosci i aktywnosci studenta na zajeciach.
Ocena koricowa

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form. Ocena koricowa na zaliczenie przedmiotu jest $rednig arytmetyczng z ocen za poszczegélne formy zajec.

Recommended reading
1. Gawrysiak M., Analiza systemowa urzadzenia mechatronicznego, Wydawnictwo Politechniki Biatostockiej, Biatystok, 2003.
2. Heimann B., Gerth W., Popp K., Mechatronika - komponenty, metody, przyktad, PWN, Warszawa, 2001.
3. Mitek M., Metrologia elektryczna wielko$ci nieelektrycznych, Oficyna Wydawnicza Uniwersytetu Zielonogérskiego, Zielona Géra, 2006.
4. Mrozek Z., Komputerowo wspomagane projektowanie systeméw mechatronicznych, Zeszyty Naukowe Politechniki Krakowskiej, seria Inzynieria Elektryczna i
Komputerowa, nr 1, Krakéw, 2002.
Stryczek S., Naped hydrostatyczny tom I'i [, WNT, Warszawa, 2005.
6. Szejnach W., Naped i sterowanie pneumatyczne, WNT, Warszawa, 2005

@

Further reading
1. Elektrotechnika i elektronika dla nieelektrykdw, praca zbiorowa, WNT, Warszawa, 2004.
Grono A.J., Mechatronika - laboratorium, Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej, Gdansk, 2004.
Mrozek B., Mrozek Z.: Matlab i Simulink, Helion, Gliwice, 2004.
Osiecki A., Hydrostatyczny naped maszyn, WNT, Warszawa, 2004.
Podstawy robotyki. Teoria i elementy manipulatorow i robotéw. Praca zbiorowa pod redakcja Adama Moreckiego i Jozefa Knapczyka, WNT, Warszawa, 1999.
UhL. T., Wybrane problemy projektowania mechatronicznego, Wydawnictwo Katedry Robotyki i Dynamiki Maszyn, AGH, Krakéw, 1999.
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