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Formy zajeé

Forma zaje¢ Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)

Wyktad 30 2 - - Zaliczenie na
ocene

Laboratorium 15 1 - - Zaliczenie na
ocene

Cwiczenia 30 2 - - Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu
Celem przedmiotu jest zapoznanie i opanowanie przez studentéw metodyki rozwigzywania probleméw technicznych w oparciu o prawa mechaniki oraz znajomos¢ i umiejetnosé
rozwigzywania zagadnien statyki i kinematyki wystepujacych w inzynierii lotniczej.

Wymagania wstepne

Znajomos$¢ matematyki i fizyki na poziomie szkoty $redniej
Zakres tematyczny

|. godz. |. godz.

Lp. Tresci programowe - WYKLAD X . .
st. stacj. st. niestacj.

W1 Podstawowe pojecia i zasady statyki. 2
w2 Podstawowe pojecia z rachunku wektorowego. 2
w3 Ptaski i przestrzenny uktad sit zbieznych. Rdwnowaga ptaskiego i przestrzennego uktadu sit zbieznych. 4

Podstawy redukcji uktadu sit, a w tym: moment sity wzgledem punktu i osi, sity réwnolegte, para sit i jej moment, redukcja i rownowaga
uktadu par sit.
Ptaskie uktady sit bez tarcia (redukcja ptaskiego uktadu sit, rownowaga dowolnego ptaskiego uktadu sit, rownowaga uktadéw ztozonych z

W5 4
ciat sztywnych).

Weé Tarcie i prawa tarcia. 2
W7 Dowolny przestrzenny uktad sit. Redukcja przestrzennego uktadu sit. 2
w8 Srodki ciezkosci. Twierdzenie Pappusa-Guldina. 2
W9 Kratownice ptaskie statycznie wyznaczalne. 2
W10  Podstawowe pojecia i okreslenia kinematyki. 2
W11 Kinematyka punktu w tym: opis ruchu punktu, predko$¢ i przyspieszenie, ruch prostoliniowy, krzywoliniowy i po okregu. 4

Suma: 30
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L . |. godz. I. godz.
Lp. Tredci programowe - CWICZENIA

st. stacj. st. niestac;j.
C1 Podstawowe pojecia z rachunku wektorowego. 2
C2 Ptaski i przestrzenny uktad sit zbieznych. Réwnowaga ptaskiego i przestrzennego uktadu sit zbieznych. 4
c3 Podstawy redukcji uktadu sit, a w tym: moment sity wzgledem punktu i osi, sity réwnolegte, para sit i jej moment, redukcja i rownowaga )

uktadu par sit.
ca Ptaskie uktady sit bez tarcia (redukcja ptaskiego uktadu sit, rwnowaga dowolnego ptaskiego uktadu sit, rownowaga uktadéw ztozonych z 4
ciat sztywnych).
C5 Tarcie i prawa tarcia. 4
Cé Dowolny przestrzenny uktad sit. Redukcja przestrzennego uktadu sit. 2
c7 Srodki ciezkosci. Twierdzenie Pappusa-Guldina. 2
C8 Kratownice ptaskie statycznie wyznaczalne. 2
C9 Kinematyka punktu w tym: opis ruchu punktu, predkos¢ i przyspieszenie, ruch prostoliniowy, krzywoliniowy i po okregu. 4
C10  Kolokwium. 2
Suma: 30
o |. godz. |. godz.

Lp. Tre$ci programowe - LABORATORIUM . . X

st. stacj. st. niestacj.
L1 Wyznaczanie wartosci statycznego wspétczynnika tarcia slizgowego. 2
L2 Wyznaczanie wartosci kinetycznego wspétczynnika tarcia $lizgowego. 2
L3 Wywazanie dynamiczne elementéw maszyn za pomocg wywazarki recznej. 2
L4 Wyznaczanie sit w kratownicy ptaskiej. 2
L5 Wyznaczanie masowego momentu bezwtadnosci ciata sztywnego. 2
L6 Wyznaczanie sit w uktadach ptaskich. 2
L7 Termin odrébczy 2
L8 Zaliczenie 1

Suma: 15

Metody ksztatcenia
Wyktady konwencjonalne z wykorzystaniem $rodkéw audiowizualnych. Cwiczenia rachunkowe. Praca z ksigzka. Praca zespotowa w trakcie wykonania éwiczer laboratoryjnych;
prezentacja rozwigzan, analiza i dyskusja nad uzyskanymi wynikami.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zaje¢
Zna i rozumie zaawansowane zagadnienia w zakresie matematyki niezbedne do ¢ KIL_WO01 ® aktywnos$¢ w trakcie zaje¢ ¢ Wyktad
zrozumienia i wykorzystania formalizmu matematycznego stosowanego do opisu ® dyskusja ¢ Laboratorium
podstawowych zjawisk mechaniki technicznej a takze przeprowadzenia obliczen ¢ kolokwium * Cwiczenia
statycznych i kinematycznych wystepujacych w inzynierii lotniczej ® wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych
Zna i rozumie zaawansowane zagadnienia z zakresu statyki i kinematyki niezbedne do ® KIL_W02 ® biezaca kontrola na ® Wyktad
zrozumienia i opisu zjawisk fizycznych w zagadnieniach technicznych zwigzanych z zajeciach ® Laboratorium
rozwigzywaniem zadar inzynierskich w lotnictwie ® dyskusja * Cwiczenia
® kolokwium
® wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych
Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych, norm i innych Zrodet ¢ KIL_U01 ® biezaca kontrola na ¢ Laboratorium
obowigzujacych w lotnictwie, dokonywaé ich interpretacji, formutowa¢ i uzasadnia¢ zajeciach
opinie na potrzeby realizacji zadan w codziennej dziatalnosci lotniczej ® dyskusja

wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych



Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zajeé¢

Potrafi dobra¢ i zastosowac prawa techniki oraz zasady z zakresu statyki i kinematyki do ® KIL_U03 ® biezaca kontrola na
rozwigzywania zadar inzynierskich zwigzanych z projektowaniem i eksploatacja statkéw zajeciach
powietrznych ® dyskusja

® kolokwium

® wykonanie sprawozdan

laboratoryjnych

Jest gotédw do dokonywania krytycznej oceny posiadanej wiedzy i obieralnych tresci oraz ® KIL_K01 ® aktywnos$¢ w trakcie zaje¢
umiejetnosci zawodowych, ich systematycznego poszerzania ® dyskusja
Jest gotdw do uznawania znaczenia wiedzy i umiejetnosci w rozwigzywaniu probleméw ® KIL_K02 ® aktywnos$c w trakcie zaje¢
poznawczych i praktycznych oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnosci z ® dyskusja

samodzielnym rozwigzywaniem probleméw

Warunki zaliczenia

Wyktad: otrzymanie oceny pozytywnej z kolokwium

Cwiczenia: otrzymanie oceny pozytywnej z kolokwium

Laboratorium: otrzymanie ocen pozytywnych z raportéw z przeprowadzonych ¢wiczer laboratoryjnych
Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form.

Ocena koricowa na zaliczenie przedmiotu jest $rednig arytmetyczna z ocen za poszczegélne formy zajec.
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