Systemy mikromechaniczne - opis przedmiotu

Informacje ogdlne

Nazwa przedmiotu Systemy mikromechaniczne

Kod przedmiotu 06.1-WM-MiBM-MTR-D-19_22

Wydziat Wydziat Mechaniczny

Kierunek Mechanika i budowa maszyn

Profil ogdlnoakademicki

Rodzaj studiow drugiego stopnia z tyt. magistra inzyniera
Semestr rozpoczecia semestr zimowy 2023/2024

Informacje o przedmiocie

Semestr 2

Liczba punktéw ECTS do zdobycia 1

Typ przedmiotu obowigzkowy

Jezyk nauczania polski

Sylabus opracowat ® drinz. Marek Malinowski

drinz. Edward Tertel
¢ prof. dr hab. inz. Mirostaw Galicki
® drinz. Joanna Cyganiuk

Formy zajec¢

Forma zaje¢ Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Wyktad 15 1 9 0,6 Zaliczenie na ocene

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z zagadnieniami mikromechaniki, metodami rozwigzywania zadan projektowych w konstrukcjach mikromechanicznych. Celem
przedmiotu jest takze zapoznanie studentéw z klasyfikacja podzespotéw funkcjonalnych mikrorobotéw, zespotéw urzadzen mechanizacji, automatyzacji i robotyzacji wybranych
proceséw technologicznych.
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