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Forma zaliczenia

Egzamin
Zaliczenie na
ocene

Celem przedmiotu jest przekazanie studentom teoretycznych i praktycznych umiejetnosci analizy i syntezy uktadow napedowych stosowanych w budowie maszyn i urzadzen
elektromechanicznych. Poznanie budowy i wtasciwosci elementéw uktadéw napedowych, zasad doboru i prawidtowej eksploatacji napeddéw elektrycznych stosowanych w
uktadach mechatronicznych oraz modelowania uktadéw napedowych.

Wymagania wstepne

Podstawy z zakresu matematyki, fizyki, Podstawy automatyki, Podstawy informatyki.

Zakres tematyczny

Lp. Tresci programowe - WYKEAD

W1 Rodzaje, funkcje i parametry uktadu napedowego.

I. godz.

st. stacj.

W2  Uktady napedowe mechaniczne, elektryczne, hydrauliczne i mieszane. Podstawowe cechy poszczegdlnych uktadéw (zalety i wady).

W3 Uktad napedowy jako przetwornica predkosci obrotowej i momentu obrotowego.

w4 Poréwnanie zapotrzebowania na moc z mocg silnika - wymagana charakterystyka uktadu napedowego.

W5 Przetozenie kinematyczne i dynamiczne. Zmiana przetozen: stopniowa i ciggta; z przerwaniem przenoszenia mocy i pod obcigzeniem.

W6 Uktad napedowy mechaniczny i mechatroniczny.

w7 Mikroelektronika i mikronapedy.

Lp.  Tresci programowe - LABORATORIUM

Suma:0

|. godz.

st. stacj.

L1 Poznanie zasad dziatania podstawowych elementéw napedowych (mechanicznych, hydraulicznych i elektrycznych).

L2 Badanie podstawowych charakterystyk hydraulicznych i elektrycznych uktadéw napedowych.

L3 Projektowanie uktadéw elektrycznych, elektrohydraulicznych oraz uktadow sterowania urzadzeniami mechatronicznymi.

. godz.
st. niestacj.

2
4

18

|. godz.
st. niestacj.

2
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L4

LS

L6
L7
L8
L9

Programowanie sterownikéw PLC i falownikéw. Programowanie i symulacje zrobotyzowanych stanowisk wytwarzania.

Struktury uktadéw napedowych z maszynami pradu statego, pracujacych w zamknietym uktadzie regulacji.

Modele dynamiczne uktadéw napedowych.
Budowa i zasada dziatania silnikéw skokowych, uktady regulacji potozenia.
Budowa i zasada dziatania silnikéw liniowych, wtasciwosci uktadéw zasilania silnikéw liniowych.

Inne maszyny elektryczne stosowane w uktadach mechatronicznych, serwonapedy, napedy bezposrednie.

Metody ksztatcenia
Wyktady z wykorzystaniem $rodkéw audiowizualnych. Burza mézgéw (w niektorych tematach wyktadowych).
Praca z literatura fachowa. Praca zespotowa w trakcie wykonania ¢wiczen laboratoryjnych.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji

Potrafi nazwac i scharakteryzowa¢ funkcje, parametry podstawowych ® K_W08 ¢ kolokwium

uktadéw napedowych stosowanych w mechatronice ® praca kontrolna
Student potrafi wymieni¢ przyktady uktadéw napedowych mechanicznych i ® K_W09 ® kolokwium
mechatronicznych oraz zna podstawowe zasady projektowania uktadow ¢ praca kontrolna
napedowych

Student jest $wiadomy ze znaczenia przyjetego rozwigzania oraz potrafi ® K_K03 ® wykonanie sprawozdan
wiasciwie wykorzysta¢ do tego $rodki techniczne. laboratoryjnych
Student potrafi oszacowa¢ koszty wdrozenia wybranych uktadéw napedowych ® K_U13 ® wykonanie sprawozdan
oraz potrafi krytycznie ocenié¢ przyjete rozwigzania. laboratoryjnych
Student potrafi zbada¢ podstawowe charakterystyki hydraulicznych, ® K_W08 ® wykonanie sprawozdan
pneumatycznych i elektrycznych uktadéw napedowych laboratoryjnych
Student potrafi zaprojektowac, przeprowadzi¢ symulacje i zaprezentowac ® K.U07 ¢ wykonanie sprawozdan
propozycje swojego rozwigzania ® KU18 laboratoryjnych

Warunki zaliczenia

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form.

Literatura podstawowa

1.

N o ok W

Kosmol J.: Napedy mechatroniczne. Gliwice: Wydawnictwo Politechniki Slgskiej, 2013.
Gawrysiak, M.: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne, Biatystok 1997,

Kuta S.: Elementy i uktady elektroniczne, 2000, UWNT AGH,

Kosmol J.. Serwonapedy maszyn sterowanych numerycznie. WNT Warszawa, 1998r

Mitew E.. Maszyny elektryczne i podstawy napedu elektrycznego. Skrypty uczelniane, Radom, 1987r
Kaczmarek T., K. Zawirski. Uktady napedowe z silnikiem synchronicznym. Wyd. Politechniki Poznanskiej, Poznan, 2000r

Literatura uzupetniajaca

1.

2
3

Kosmol J. "Mechatroniczne napedy maszyn i urzadzen technologicznych". Cz. I. Mechanik, nr 1/2014, s. 5+7.
. Kosmol J. "Mechatroniczne napedy maszyn i urzadzen technologicznych. Cz. Il. Mechatroniczne napedy pradu statego”.
. Cetinkunt S. "Mechatronics". Chicago: John Willey&Sons, Inc., 2007

Uwagi

Zmodyfikowane przez dr inz. Edward Tertel (ostatnia modyfikacja: 21-04-2023 09:27)

Wygenerowano automatycznie z systemu SylabUZ

Suma:0

Forma zajeé

Wyktad

Wyktad

Laboratorium

Laboratorium

Laboratorium

Laboratorium

Praca zbiorowa pod redakcja J. Kosmola. Laboratorium z napedu i sterowania elektrycznego obrabiarek. Wydawnictwo Politechniki Slaskiej, Gliwice, 2000r



