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Formy zajec¢

Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Wyktad 15 1 9 0,6 Egzamin
Laboratorium 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu
Zapoznanie studentow z podstawowymi zagadnieniami zwigzanymi ze sprzetowymi i programowymi uktadami zabezpieczeniowymi automatyki.

Wymagania wstepne
Umiejetno$¢ obstugi komputera, podstawy zwigzane z zagadnieniami bezpieczefstwa w zaktadach produkeyjnych.

Zakres tematyczny

W1 Wstep. Zagadnienia bezpieczenstwa

W2 Bezpieczenstwo stanowisk zrobotyzowanych

W3 Roboty kolaborujace

W4 Bezpieczenstwo w technice napedowej

W5 Metody zabezpieczenia dostepu do stref niebezpiecznych
W6 Procedury LOTO - zabezpieczenie maszyn na czas remontu
W7 Wymagania minimalne dla maszyn

W8 Podsumowanie przedmiotu i oméwienie zagadnieri na egzamin

L1 Wstep. Modut 1 - Podstawy programowania robotéw e-Series (1)

L2 Modut 1 - Podstawy programowania robotow e-Series (2)

L3 Modut 2 - Programowanie zaawansowane robotow e-Series

L4 Modut 3 - Aplikacje robotéw e-Series

L5 Modut 4 - Programowanie robotéw CB3 (1)

L6 Modut 4 - Programowanie robotéw CB3 (2)

L7 Modut 4 - Ograniczenie kata kierunku narzedzia, ustawianie limitéw i predkosci przegubéw, ptaszczyzny bezpieczenstwa

L8 Zaliczenie przedmiotu

Metody ksztatcenia

Wyktad konwencjonalny. Cwiczenia laboratoryjne.


http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji

Umie stosowac zasady bezpieczeristwa procesowego i technicznego ¢ KU_03 °

bezpieczenstwa pracy z uwzglednieniem zautomatyzowanych proceséw °
technologicznych

Absolwent jest gotow do krytycznej oceny odbieranych tresci oraz uznawania ® KK.01 °
znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu probleméw poznawczych i praktycznych °
ukierunkowanych na bezpieczenstwo

Absolwent ma wiedze w zakresie stosowania zasad bezpieczefstwa ® KW_03 °

procesowego i technicznego bezpieczeristwa pracy oraz zautomatyzowanych °
proceséw technologicznych

Warunki zaliczenia

Ocena z laboratorium uzalezniona jest od liczby zaliczonych modutéw:
4 moduty - 5.0
3 moduty - 4.0
2 moduty - 3.0

Wyktad zaliczany jest w formie egzaminu (min 51% na pozytywne zaliczenie).

aktywnos$¢ w trakcie zaje¢
egzamin - ustny, opisowy,
testowy i inne

wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych

aktywnos$¢ w trakcie zajec¢
obserwacja i ocena aktywnosci
na zajeciach

wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych

aktywnos$¢ w trakcie zaje¢
egzamin - ustny, opisowy,
testowy i inne

wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych

Forma zaje¢

Wyktad
Laboratorium

Wyktad
Laboratorium

Wyktad
Laboratorium

Ocena koficowa ustalana jest na podstawie sredniej ocen z zaje¢ laboratoryjnych i wyktadu z jednakowa waga pod warunkiem uzyskania pozytywnych ocen z laboratorium i

egzaminu.
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materiaty dydaktyczne ze strony producenta robotéw https://www universal-robots com/pl/akademia/
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