Machine vision in robotics and automation - opis przedmiotu

Informacje ogdlne

Nazwa przedmiotu Machine vision in robotics and automation
Kod przedmiotu 11.9-AutD-MViRaA-Er

Wydziat Wydziat Nauk Inzynieryjno-Technicznych
Kierunek Automatyka i robotyka

Profil ogdlnoakademicki

Rodzaj studiow Program Erasmus drugiego stopnia
Semestr rozpoczecia semestr zimowy 2023/2024

Informacje o przedmiocie

Semestr 2
Liczba punktéw ECTS do zdobycia 6
Typ przedmiotu obieralny
Jezyk nauczania angielski

Sylabus opracowat

Formy zajec¢

Forma zajec Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Laboratorium 30 2 - - Zaliczenie na
ocene
Wyktad 15 1 - - Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu
Wymagania wstepne
Zakres tematyczny
Metody ksztatcenia

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie
Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zaje¢
Brak zdefiniowanych efektéw

Warunki zaliczenia

Obciazenie praca Studia stacjonarne  Studia niestacjonarne
(w godz.) (w godz.)

Godziny kontaktowe (udziat w zajeciach; konsultacjach; egzaminie, itp.) - -
Samodzielna praca studenta (przygotowanie do: zaje¢, kolokwium, egzaminu; studiowanie literatury przygotowanie: pracy
pisemnej, projektu, prezentacji, raportu, wystapienia; itp.)

tacznie - -

Punkty ECTS Studia stacjonarne  Studia niestacjonarne
Zajecia z udziatem nauczyciela akademickiego

Zajecia bez udziatu nauczyciela akademickiego

tacznie - -

Literatura podstawowa

Literatura uzupetniajaca

Uwagi
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