
Integracja systemów - opis przedmiotu
Informacje ogólne
Nazwa przedmio tu Integracja systemó w
Ko d przedmio tu 11.3-WE-INFD-IntegrS yst
Wydz iał Wydz iał Nauk Inżynieryjno -Technicznych
Kierunek Info rmatyka
Pro fil o gó lno akademicki
Ro dzaj studió w drugiego  sto pnia z  tyt. magistra inżyniera
S emestr ro zpo częcia semestr z imo wy 2023/2024

Informacje o przedmiocie
S emestr 3
Liczba punktó w ECTS  do  zdo bycia 5
Typ przedmio tu o bo wiązko wy
Język nauczania po lski
S ylabus o praco wał pro f. dr hab. inż . Marcin Witczak

Formy zajęć
Fo r ma
zaj ęć

Liczba go dzin w semestr ze
(stacj o nar ne)

Liczba go dzin w tygo dniu
(stacj o nar ne)

Liczba go dzin w semestr ze
(niestacj o nar ne)

Liczba go dzin w tygo dniu
(niestacj o nar ne)

Fo r ma
zal iczenia

Wykład 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
o cenę

Pro jekt 45 3 27 1,8 Zaliczenie na
o cenę

Cel przedmiotu
zapo znanie studentó w z  meto dami integracji narzędz i Io T w zadaniach mo nito ro wania i wizualizacji.
o mó wienie no wo czesnych meto d info rmatycznych w śledzeniu i identyfikacji po jazdó w i pro duktó w.
pro jekto wanie i  implementacja interfejsó w cz ło wiek-maszyna z  zasto so waniem narzędz i Io T
o mó wienie wybranych technik harmo no gramo wania i szerego wania pracy maszyn i po jazdó w

Wymagania wstępne
Pro gramo wanie o biekto we, S ystemy baz  danych.

Zakres tematyczny
Monitorowanie i wizualizacja pracy pojazdów konwencjonalnych i autonomicznych:

Mo nito ro wanie parametró w po jazdó w z  zasto so waniem zaawanso wanych IMU (Inertial Measurement Unit)
Implementacja systemu mo nito ro wania w śro do wisku Windo ws z  zasto so waniem ko munikacji WiFi
Wizualizacji pracy po jazdu z  zasto so waniem NGIMU

Śledzenie pojazdów i przewożonych towarów

Wpro wadzenie do  Openmatics DeTAGtive Io T
Identyfikacja maszyn i ko mpo nentó w z  zasto so waniem DeTAGtive
Wpro wadzenie do  śro do wiska zarządzania ZF Openmatics

Ś ro do wisko  IOT: Keep it s imple. Manage Everything (KIS .ME)

Integracja systemó w z  zasto so waniem inteligentnych przyciskó w i wskaźnikó w Io T
Po dstawo we wskaźniki jako ści pro cesu (Key Pro cess Indicato r,  KPI)
Mo nitro wanie pracy systemu z  zasto so waniem trendó w i histo gramó w

Po dstawy harmonogramowania i szeregowania pracy maszyn i pojazdów

Max plus algebra
Mo delo wanie systemó w
Implementacja predykcyjnego  szerego wania pracy maszyn i po jazdó w

Metody kształcenia
Wykład: wykład ko nwencjo nalny/tradycyjny.
Pro jekt: dedyko wane zadania pro jekto we

Efekty uczenia się i metody weryfikacji osiągania efektów uczenia się
O pis efektu Symbo le

efektó w
Meto dy wer yfikacj i Fo r ma zaj ęć

Ma po dstawo wą wiedzę i po trafi o praco wać narzędz ia harmo no gramo wania i szerego wania
pracy maszyn i urządzeń

K_W01
K_W06
K_W11
K_U14

ko lo kwium
o bserwacje i o cena umiejętno ści
praktycznych studenta
przygo to wanie pro jektu

Wykład
Pro jekt

Ma po dstawo wą wiedzę umo ż liwiającą integrację narzędz i Io T i HMI K_W03
K_W10
K_W11
K_U04
K_U07

ko lo kwium
o bserwacje i o cena umiejętno ści
praktycznych studenta

Wykład
Pro jekt

Po trafi z integro wać wybrane narzędz ia Io T w ramach systemu realizującego  zadaną misję K_W09 bieżąca ko ntro la na zajęciach
o bserwacje i o cena umiejętno ści
praktycznych studenta
przygo to wanie pro jektu

Wykład
Pro jekt

Ma po dstawo wą wiedzę o  wybrane narzędz iach Io T K_W09
K_W11

bieżąca ko ntro la na zajęciach
ko lo kwium

Wykład
Pro jekt



Po trafi praco wać indywidualnie i w zesple K_U01
K_K03
K_K05

o bserwacje i o cena umiejętno ści
praktycznych studenta

Wykład
Pro jekt

O pis efektu Symbo le
efektó w

Meto dy wer yfikacj i Fo r ma zaj ęć

Warunki zaliczenia
Wykład - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie po zytywnej o ceny ze sprawdz ianu wiado mo ści przepro wadzo nego  w fo rmie pisemnej.
Pro jekt - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie po zytywnych o cen ze wszystkich dedyko wanych zadań pro jekto wych.
S kłado we o ceny ko ńco wej = wykład: 40% + labo rato rium: 60%

O bciążenie pr acą Studia
stacj o nar ne
(w go dz.)

Studia
niestacj o nar ne
(w go dz.)

Go dz iny ko ntakto we (udz iał w zajęciach; ko nsultacjach; egzaminie, itp.) 70 40
S amo dz ielna praca studenta (przygo to wanie do : zajęć, ko lo kwium, egzaminu; studio wanie literatury przygo to wanie: pracy pisemnej,
pro jektu, prezentacji,  rapo rtu, wystąpienia; itp.)

80 110

Łącznie 15 0 15 0
Punkty ECTS Studia

stacj o nar ne
Studia
niestacj o nar ne

Zajęcia z  udz iałem nauczyciela akademickiego 2,5 1,5
Zajęcia bez  udz iału nauczyciela akademickiego 2,5 3,5
Łącznie 5 5

Literatura podstawowa
Gerber A.,  Craig C.: Andro id S tudio . Wygo dne i efektywne two rzenie aplikacji,  Helio n, Gliwice 2016

Ro ss E.,  Ro ss J.: Unity i C#. Po dstawy pro gramo wania gier,  Helio n, Gliwice, 2018

Heidergo tt,  B.,  Geert Jan Olsder,  and Jaco b Van Der Wo ude. Max Plus at wo rk: mo deling and analysis  o f synchro nized systems: a co urse o n Max-Plus algebra and its
applicatio ns. Vo l. 48. Princeto n University Press, 2014.

Do kumentacja Next Generatio n Inertial Measurement Unit: http://x-io .co .uk/ngimu/

Do kumentacja KIS .ME: https://kisme.rafi.de/en/#pro ducts

Do kumentacja Openmatics Detagtive: https://aftermarket.z f.co m/go /en/o penmatics/ho me/

 

Literatura uzupełniająca

Uwagi

Zmo dyfiko wane przez  pro f. dr hab. inż . Marcin Witczak (o statnia mo dyfikacja: 15-03-2023 10:05)
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