Modelowanie i komputerowe wspomaganie projektowania - opis przedmiotu

Informacje ogdlne
Nazwa przedmiotu

Kod przedmiotu
Wydziat

Kierunek

Profil

Rodzaj studiow
Semestr rozpoczecia

Informacje o przedmiocie
Semestr

Liczba punktéw ECTS do zdobycia
Typ przedmiotu

Jezyk nauczania

Sylabus opracowat

Formy zajec¢

Forma zaje¢ Liczba godzin w semestrze

(stacjonarne)
Projekt 15
Wyktad 30
Laboratorium 15

Cel przedmiotu

Modelowanie i komputerowe wspomaganie projektowania
06.2-WE-EP-ModiKompWspProj-EiE
iat Inf i E . .

Elektrotechnika
ogolnoakademicki

pierwszego stopnia z tyt. inzyniera

semestr zimowy 2023/2024

Liczba godzin w tygodniu
(stacjonarne)
1

5
5

obowigzkowy

polski

dr hab. inz. Pawet Szczesniak, prof. UZ

Liczba godzin w semestrze
(niestacjonarne)
9

18
9

Liczba godzin w tygodniu
(niestacjonarne)
0,6

1,2
0,6

- zapoznanie z podstawiwymi problemami modelowania i projektowania

- zapoznanie z podstawowymi metodami modelowania oraz uksztattowanie umiejetnosci z zakresu ich doboru i stosowania

- uksztattowanie umiejetnosci z zakresu postugiwania sie programami wspomagajacymi projektowanie, modelowanie i analize obwodéw

Wymagania wstepne
Metody numeryczne

Zakres tematyczny

Forma zaliczenia

Zaliczenie na
ocene
Egzamin
Zaliczenie na
ocene

Wprowadzenie do modelowania uktadéw elektronicznych. Systemy i dynamika systeméw. Opis systeméw i uktadéw za pomoca réwnan zmiennych stanu - réwnania stanu i

réwnania wyjscia.

Modele matematyczne. Modele ciggle i dyskretne. Model statyczny i dynamiczny. Modele uktadéw sterowania.
Modele elementéw biernych. Modele elementéw o sprzezeniach magnetycznych.

Opis topologiczny uktadéw przeksztattnikowych. Symulacje uktadéw przeksztattnikowych. Modelowanie uktadéw ze sprzezeniem zwrotnym. Uktady z modulacjg PWM.
Modele usrednionych zmiennych stanu przeksztattnikéw energoelektronicznych.

Opis czwérnikowy uktadow elektrycznych. Modelowanie za pomoca czwérnikéw uktadéw liniowych oraz uktadéw energoelektronicznych.
Modelowanie i badanie wtasciwosci uktadow elektrycznych w dziedzinie czestotliwosci

Model silnika pragdu zmiennego.

Charakterystyka programéw do symulacji uktadéw elektronicznych: PSim, Pspice, Matlab, Mathcad, Mathematica, Maple. Poréwnanie doktadnosci, mozliwosci oraz obszaru
zastosowan programéw do symulacji uktadéw elektronicznych.

Metody ksztatcenia
wyktad: wyktad konwencjonalny
laboratorium: ¢wiczenia laboratoryjne
projekt: konsultacje

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu

Potrafi analizowa¢ stany przejsciowe i ustalone w uktadach elektrycznych

Symbole efektow Metody weryfikacji
® KW25 ® biezaca kontrola na zajeciach
¢ K23 ® sprawdzian

® sprawozdanie

Zna i rozumie podstawy modelowania uktadéw elektrycznych i ® KWo4 ® egzamin - ustny, opisowy, testowy

energoelektrycznych

® K W25 iinne

Forma zaje¢

® Laboratorium
® Projekt

* Wyktad


https://wiea.uz.zgora.pl/
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Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zaje¢

Potrafi postugiwac sie oprogramowaniem do obliczen i symulacji ® K_W04 ® biezaca kontrola na zajeciach ¢ Laboratorium
inzynierskich oraz komputerowo opracowywac wyniki pomiaréw ® K.U10 ® sprawdzian
¢ KU12
¢ K23
Potrafi stosowaé metody numeryczne i symulacyjne do zadan inzynierskich ® K_Wo04 ® egzamin - ustny, opisowy, testowy ¢ Wyktad
w elektronice i telekomunikacji ® K_W25 iinne
¢ K23 ® kolokwium

Warunki zaliczenia

Wyktad - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen z kolokwidw pisemnych lub ustnych przeprowadzonych, co najmniej raz w semestrze oraz uzyskanie
pozytywnej oceny z egzaminu

Laboratorium - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich ¢wiczer laboratoryjnych, przewidzianych do realizacji w ramach programu laboratorium
Projekt - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen czastkowych z realizacji wszystkich zadan projektowych.

Sktadowe oceny koricowej = wyktad: 40% + laboratorium: 30% + projekt: 30%
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