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Formy zajęć
Forma zajęć Liczba godzin w semestrze 

(stacjonarne)
Liczba godzin w tygodniu 
(stacjonarne)

Liczba godzin w semestrze 
(niestacjonarne)

Liczba godzin w tygodniu 
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Wykład 15 1 - - Zaliczenie na 
ocenę

Laboratorium 15 1 - - Zaliczenie na 
ocenę

Cel przedmiotu
To develop skills in design and programming of reconfigurable logic controllers.

Wymagania wstępne
Zakres tematyczny
Introduction. The structure of a modular, reconfigurable, built-in logic microcontroller. Basics of embedded controller design. Programming and configuring the logic 
microcontroller.
Control system response times. Configuring controller functional blocks in accordance with international IEC standards. Secure system logic controller. Microprogrammed 
controllers in reactive systems with increased security.

Metody kształcenia
Lecture, laboratory exercises.

Efekty uczenia się i metody weryfikacji osiągania efektów uczenia się
Opis efektu Symbole 

efektów
Metody weryfikacji Forma zajęć

Can creatively use properly selected programming environments, simulators and 
computer aided design tools for simulation, design and integration of simple robotics 
and automation systems.

bieżąca kontrola na zajęciach Laboratorium

Has specialist knowledge regarding existing solutions and development trends in the 
field of digital control systems.

test Wykład

Has systematic and theoretically founded knowledge necessary to describe the methods 
and techniques of programming control systems based on programmable logic 
controllers and reconfigurable built-in logic controllers.

test Wykład

Is able to use extended knowledge in the field of analysis and synthesis of complex 
control systems to design efficient systems regulation and test such systems.

wykonanie sprawozdań 
laboratoryjnych

Laboratorium

Warunki zaliczenia
Lecture – the passing condition is to obtain a positive mark from the test.
Laboratory – the passing condition is to obtain positive marks from laboratory exercises to be planned during the semester.
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