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Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu
(stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)

1 9 0,6

2 18 1,2

Poznanie technologii robt budowlanych i umiejetnosci ich projektowania

Wymagania wstepne

Zaliczony przedmiot Technologia i organizacja budowy I. Podstawy budownictwa ogélnego

Zakres tematyczny
Wyktad

Forma zaliczenia

Egzamin
Zaliczenie na ocene

Montaz konstrukcji budowlanych. Zasady montazu poszczegdlnych elementéw konstrukcyjnych. Metody montazu obiektéw budowlanych. Kryteria doboru maszyn montazowych

Technologia i organizacja rob6t wykoriczeniowych. Sciany dziatowe. Roboty dekarskie i blacharskie. Roboty tynkowe i oktadzinowe. Stolarka budowlana. Podtogi i posadzki.

Malowanie i tapetowanie. Instalacje sanitarne i elektryczne.

Technologie systemowe w budownictwie. Technologia i organizacja budowy w budownictwie systemowym,

Technologia robét nawierzchniowych. ( wprowadzenie)

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét.

Projekt

- Projekt deskowania systemowego $ciany i stropu betonowego. Projekt rusztowanie  systemowego $ciany budynku.

Metody ksztatcenia

Wyktad konwencjonalny, ¢wiczenia projektowe

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu

Posiada podstawowg wiedze w zakresie technologii i organizacji robét murowych, ® KWi17
betonowych, prefabrykowanych i transportowych.

Symbole efektéw Metody weryfikacji
® egzamin - ustny, opisowy, testowy
iinne

¢ Zaliczenie projektow

potrafi projektowac technologie i organizacji robét murowych, betonowych, ® K U16 ® projekt

prefabrykowanych i transportowych

potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb przedsiebiorczy, umie wyszukiwac informacje ® KKO01

® obserwacja i ocena aktywnosci na

potrzebne do rozwigzania realizowanych zadan w Internecie i literaturze. zajeciach

Forma zajeé

¢ Wyktad

® Projekt

® Wyktad
® Projekt


http://www.wbais.uz.zgora.pl/
http://www.wbais.uz.zgora.pl/
http://www.wbais.uz.zgora.pl/

Warunki zaliczenia

Wyktad - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnej oceny z egzaminu.
Projekt — warunkiem uzyskania pozytywnej oceny z ¢wiczen projektowych.

Ocena koficowa z przedmiotu: 50% z wyktadu + 50% z éwiczen
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