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Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentdw z rodzajami uktadéw sterowania, z sygnatami sterujgcymi, oraz z metodami realizacji uktadéw sterowania z zastosowaniem
pneumatyki, hydrauliki, elektroniki i sterownikéw PLC, jak réwniez z budowg i projektowaniem uktadéw sterowania przeznaczonych do napedu elementéw wykonawczych
maszyn i urzadzen.

Wymagania wstepne
Automatyzacja Wytwarzania, umiejetno$¢ postugiwania sie podstawowymi narzedziami informatycznymi,

Zakres tematyczny

Tres¢ wyktadowa: Pojecia podstawowe: sterowanie, regulacja, uktad, wielkosci sterujgce i zaktdcajace, stan uktadu. Uktady liniowe, uktady nieliniowe, uktady logiczne,
regulatory. Uktady sterowania elektrycznego - napedy elektryczne. Uktady sterowania pneumatycznego. Uktady sterowania elektropneumatycznego. Uktady sterowania
hydraulicznego. Uktady sterowania elektrohydraulicznego. Uktady sterowania pneumohydraulicznego. Sterowniki programowalne - budowa, zasada dziatania i zastosowanie.
Zastosowania uktadéw sterowania - przyktady praktyczne. Projektowanie uktadéw elektrycznych, pneumatycznych, hydraulicznych, elektropneumatycznych,
elektrohydraulicznych, pneumohydraulicznych oraz elektronicznych. Sterownie uktadami - zastosowanie sterownikéw PLC.

Tre$¢ laboratoryjna: Budowa logicznych uktadéw sterowania, minimalizacja funkcji — symulacja pracy uktadéw logicznych. Budowa i symulacja dziatania wirtualnych uktadéw
pneumatycznych i elektropneumatycznych dla zadanych warunkéw pracy, wykonanie rzeczywistych uktadéw i testowanie ich pracy. Budowa i symulacja dziatania wirtualnych
uktadéw hydraulicznych i elektrohydraulicznych dla zadanych warunkéw pracy, wykonanie rzeczywistych uktadéw i testowanie ich pracy. Programowanie sterownikéw PLC.

Metody ksztatcenia

Wyktady prowadzone sg z wykorzystaniem technik multimedialnych. Praca z literaturg fachowg - podreczniki, czasopisma. Laboratoria prowadzone sg z wykorzystaniem
programéw komputerowych i stanowisk laboratoryjnych - metody: zadania problemowe, analiza rozwigzan. Praca indywidualna oraz zespotowa w trakcie realizacji éwiczen
laboratoryjnych.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zaje¢

Student ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze z zakresu rodzajéw i ® K W04 ® egzamin - ustny, opisowy, ® Wyktad
budowy uktadéw sterowania, w tym uktadéw napedowych. testowy i inne

Student zna podstawowe techniki, urzadzenia i metody stosowane przy budowie ® K_W07 ® egzamin - ustny, opisowy, ® Wyktad
uktadéw sterowania. testowy i inne

Student potrafi planowac¢, budowac¢, modernizowa¢ i wykonywa¢ komputerowa ® K_U08 ® wykonanie sprawozdan ¢ Laboratorium
symulacje uktadéw sterowania. Potrafi dla zadanych parametréw pracy projektowac ® K. U09 laboratoryjnych

uktady sterowania.
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Opis efektu
Student ma przygotowanie niezbedne w Srodowisku przemystowym i zna zasady
bezpieczenstwa zwigzane z tg praca.

Student potrafi dokonac krytycznej analizy sposobu funkcjonowania zaprojektowanych
przez siebie uktadéw sterowania, wie jak i jakie urzadzenia i elementy dobiera¢. Potrafi
zaproponowac usprawnienia i ulepszenia dla analizowanych rozwiazan.

Student potrafi wspétdziataé i pracowaé samodzielnie jak i w grupie, potrafi pracowac
jako lider lub jako cztonek wiekszej grupy.

Warunki zaliczenia

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form.
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