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(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
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Cel przedmiotu
Zapoznanie studentéw z podstawowymi zagadnieniami z zakresu projektowania, budowy i eksploatacji uktadéw mechatronicznych. Oméwienie dziatania i zastosowania
typowych elementéw mechatronicznych.Przedstawienie zasad sterowania urzadzeniami mechatronicznymi.

Wymagania wstepne
Mechanika techniczna, podstawy elektrotechniki, umiejetnosci stosowania narzedzi informatycznych.

Zakres tematyczny

Treséwyktadu: Typowe elementy mechatroniczne: elementy napedowe, wykonawcze, sensory, uktady sterowania. Elementy mechaniczne, elektryczne, pneumatyczne i
hydrauliczne w uktadach mechatronicznych. Podstawowe wiadomosci z techniki sterowania. Sterowanie mechaniczne, sterowanie elektryczne, sterowanie pneumatyczne,
sterowanie hydrauliczne, sterowanie binarne i cyfrowe, sterowniki programowalne (PLC). Sensoryka. Sensory analogowe, sensory binarne, sensory cyfrowe. Podstawy i techniki
regulacji. Rodzaje regulacji. Regulator i uktad regulacji. Robotyka. Podziat maszyn manipulacyjnych, napedy robotéw. Programowanie robotéw..

Tres¢élaboratorium: Budowanie uktadéw mechatronicznych wykorzystujgcych typowe elementy elektryczne, mechaniczne, pneumatyczne i hydrauliczne. Sterowanie uktadami
mechatronicznymi: sterowniki, regulatory, kontrolery, elektropneumatyka, sensory. Badanie wybranych elementéw mechatronicznych: silniki elektryczne, sensory. Sterowanie
pracgmanipulatora/robota z wykorzystaniem uktadu

Metody ksztatcenia
Wyktady konwencjonalne oraz z wykorzystaniem technik multimedialnych. Praca indywidualna i zespotowa w trakcie realizacji ¢wiczen laboratoryjnych. Prezentacja rozwiazan,
analiza i dyskusja nad uzyskanymi wynikami.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zaje¢

Potrafi zdefiniowa¢ podstawowe pojecia mechatroniki. Potrafi wymieni¢ typowe ® K_W08 ® sprawdzian z progami ® Wyktad
elementy wchodzace w sktad uktadéw mechatronicznych oraz opisac ich dziatanie i ® KWi4 punktowymi

obszar zastosowania.

Potrafi scharakteryzowa¢ podstawowe metody i odpowiednie narzedzia do sterowania ® K W16 ® sprawdzian z progami ® Wyktad
uktadami mechatronicznymi punktowymi

Potrafi zaprojektowaé i zrealizowa¢ sterowanie uktadem mechatronicznymi * K_U01 ® wykonanie sprawozdan ® Laboratorium
wykorzystujac rézne techniki i narzedzia komputerowe. Jest zdeterminowany w ® K_U05 laboratoryjnych

poszukiwaniu rozwigzan z zakresu metod sterowania uktadéw mechatronicznych. ® KU13
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Opis efektu Symbole efektéw  Metody weryfikacji Forma zajeé
Potrafi zbudowaé prosty uktad mechatroniczny wykorzystujac rézne elementy ® K U18 ® wykonanie sprawozdan ¢ Laboratorium
(elektryczne, mechaniczne, pneumatyczne itp.). laboratoryjnych

Warunki zaliczenia

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form.
Ocena koricowa na zaliczenie przedmiotu jest$rednia arytmetyczng z ocen za poszczegdlne formy zajec.
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