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Wyktad 15 1 9

Laboratorium 15 1 9
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3
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Liczba godzin w tygodniu
(niestacjonarne)
0,6

0,6

Zapoznanie studentéw z podstawowymi zagadnieniami z obszaru automatyki, automatyzacji i robotyzacji proceséw technologicznych.

Wymagania wstepne

Podstawy elektrotechniki, elektroniki, informatyki.

Zakres tematyczny

Forma zaliczenia

Zaliczenie na
ocene
Zaliczenie na
ocene

Podstawy automatyki. Uktady regulacji i sterowania. Regulatory. Stabilno$¢ UAR. Zastosowanie przemystowe uktadéw automatycznej regulacji oraz manipulatoréw i robotow w
procesach technologicznych wytwarzania materiatéw, elementéw maszyn oraz w procesach montazu maszyn. Systemy komputerowego wspomagania projektowania

zautomatyzowanych i zrobotyzowanych proceséw technologicznych.

Metody ksztatcenia

Wyktad. Cwiczenia laboratoryjne. Prezentacje wykonanych zadan. Prezentacje multimedialne studentéw. Konsultacje indywidualne.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie
Opis efektu

Student ma podstawowa wiedze o powszechnie uzywanych w obiektach i systemach automatyki
napedach i podzespotach elektronicznych, zna cykl ich projektowania, wytwarzania, uzywania i utylizacji.
Student zna podstawowe metody, techniki, narzedzia i materiaty stosowane przy rozwigzywaniu prostych
zadan inzynierskich z zakresu automatyzacji i robotyzacji proceséw przemystowych.

Student potrafi, przy formutowaniu i rozwigzywaniu zadan inzynierskich zwigzanych z automatyka
przemystowg, integrowa¢ wiedze z zakresu innych dziedzin nauki i dyscyplin naukowych, wtasciwych dla
studiowanego kierunku studiéw oraz zastosowac podejscie systemowe, uwzgledniajace takze aspekty
pozatechniczne. Student potrafi planowac i przeprowadza¢ eksperymenty z wykorzystaniem urzadzen
pomiarowych takich jak mierniki wartosci elektrycznych, oscyloskopy, komputerowe karty sterujgco-
pomiarowe, wykonywac symulacje komputerowe, interpretowac uzyskane wyniki i wyciaga¢ wnioski.
Student potrafi wykorzysta¢ do formutowania i rozwigzywania zadan inzynierskich metody symulacyjne z
wykorzystaniem specjalistycznych programéw komputerowych oraz z zastosowaniem wczesniej
zaprojektowanych eksperymentéw. Student potrafi dokona¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania
badanego uktadu automatyki i oceni¢ istniejace rozwigzania techniczne, w szczegélnosci urzadzenia,
obiekty, systemy oraz procesy. Student potrafi oceni¢ przydatnos¢ wielu réznych metod i narzedzi
stuzacych do rozwigzywania zadarn inzynierskich zwigzanych z automatyka i robotyka oraz wybrac z nich
najwtasciwsze i zastosowac w praktyce.

Symbole efektowMetody weryfikacji

® KWw23 ® kolokwium

¢ K_U08 ¢ aktywno$¢ w
trakcie zaje¢

na zajeciach
¢ kolokwium
obserwacja i

ocena aktywnosci

na zajeciach
wykonanie
sprawozdan
laboratoryjnych

biezaca kontrola

Forma zajec

¢ Wyktad
® Laboratorium

® Laboratorium
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Opis efektu Symbole efektéwMetody weryfikacji Forma zajeé

Student potrafi w grupie wykonywac éwiczenia laboratoryjne zgodnie z otrzymang instrukcja, ® KKI11 ¢ aktywno$¢ w ¢ Laboratorium

wspotdziataé z innymi cztonkami i pracowaé przyjmujac w grupie rézne role. ® KKi12 trakcie zajeé

® KKi14 ® biezaca kontrola
na zajeciach
kolokwium
obserwacja i
ocena aktywnosci
na zajeciach

® odpowiedZ ustna
wykonanie
sprawozdan
laboratoryjnych

Warunki zaliczenia

Zaliczenie na ocene zaje¢ laboratoryjnych odbywa sie na podstawie ocenionych sprawozdar i kolokwiéw. Wyktad zaliczany jest w formie kolokwium pisemnego. Ocena

koricowa

ustalana jest na podstawie Sredniej z ocen zajeé laboratoryjnych i wyktadu z jednakowa waga pod warunkiem uzyskania pozytywnych ocen z laboratorium i wyktadu.
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