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(stacjonarne)

Liczba godzin w semestrze 
(niestacjonarne)

Liczba godzin w tygodniu 
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Forma zaliczenia

Laboratorium 15 1 9 0,6 Zaliczenie na 
ocenę

Wykład 15 1 9 0,6 Zaliczenie na 
ocenę

Cel przedmiotu
ukształtowanie umiejętności projektowania i programowania rekonfigurowalnych sterowników logicznych

Wymagania wstępne
Brak wymagań

Zakres tematyczny
Wprowadzenie. Struktura modularnego, rekonfigurowalnego, wbudowanego mikrosterownika logicznego. Podstawy projektowania sterownika wbudowanego. Programowanie i 
konfigurowanie mikrosterownika logicznego. Strategie implementacji programowych w kontekście rekonfiguracji. Czasy reakcji systemu sterowania. Konfigurowanie bloków 
funkcjonalnych sterownika zgodnie ze standardami międzynarodowymi IEC. Bezpieczny układowy sterownik logiczny. Sterowniki mikroprogramowane w systemach 
reaktywnych o podwyższonym stopniu bezpieczeństwa.

Metody kształcenia
wykład: wykład konwencjonalny

laboratorium: ćwiczenia laboratoryjne

Efekty uczenia się i metody weryfikacji osiągania efektów uczenia się
Opis efektu Symbole efektów Metody weryfikacji Forma zajęć
ma usystematyzowaną i podbudowaną teoretycznie wiedzę niezbędną do opisu i analizy 
działania systemów zdarzeniowych oraz opisu metod i technik programowania systemów 
sterowania, opartych o programowalne sterowniki logiczne oraz rekonfigurowalne 
wbudowane sterowniki logiczne

K_W12 sprawdzian Wykład

ma wiedzę specjalistyczną, dotyczącą istniejących rozwiązań oraz trendów rozwojowych 
w dziedzinie cyfrowych systemów sterowania

K_W13 sprawdzian Wykład

potrafi kreatywnie posłużyć się właściwie dobranymi środowiskami programistycznymi, 
symulatorami oraz narzędziami komputerowego wspomagania projektowania do 
symulacji, projektowania i integrowania prostych systemów robotyki i automatyki

K_U11 bieżąca kontrola na 
zajęciach

Laboratorium

potrafi wykorzystać poszerzoną wiedzę w zakresie analizy i syntezy złożonych układów 
sterowania do projektowania wydajnych układów regulacji oraz przeprowadzać testy 
takich układów

K_U16 wykonanie sprawozdań 
laboratoryjnych

Laboratorium

https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/


Warunki zaliczenia
Wykład – warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen z kolokwiów pisemnych lub ustnych przeprowadzonych co najmniej raz w semestrze.

Laboratorium – warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen z wykonywanych ćwiczeń laboratoryjnych i sprawozdań z ćwiczeń wskazanych przez prowadzącego 
zajęcia.

Składowe oceny końcowej = wykład: 50% + laboratorium: 50%.
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