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Rodzaj studiow pierwszego stopnia z tyt. inzyniera
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Informacje o przedmiocie

Semestr 5

Liczba punktéw ECTS do zdobycia 4

Typ przedmiotu obieralny

Jezyk nauczania polski

Sylabus opracowat ® drhab. inz. Janusz Kaczmarek, prof. UZ

Formy zajec¢

Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Wyktad 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene
Laboratorium 30 2 18 12 Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu

® zapoznanie studentéw z podstawami mikroprocesorowych systeméw wbudowanych, z ukierunkowaniem na mikroprocesorowa aparature pomiarowo-sterujgcg
¢ uksztattowanie podstawowych umiejetnosci w zakresie tworzenia oprogramowania systeméw whudowanych w jezykach niskiego i wysokiego poziomu

Wymagania wstepne
Programowanie z elementami algorytmiki, Podstawy elektroniki, Podstawy techniki cyfrowej i mikroprocesorowej

Zakres tematyczny
Mikroprocesorowa aparatura pomiarowo-sterujaca. Wybrane elementy techniki mikroprocesorowej. Architektura mikroprocesorowych urzadzen pomiarowo-sterujacych.

Podstawy programowania dedykowanych (whudowanych) urzadzen mikroprocesorowych. Zintegrowane srodowiska programistyczne. Jezyki programowania - programowanie
w asemblerze i jezykach wyzszego poziomu. Technika programowania hybrydowego. Programowanie wewnetrznych i zewnetrznych uktadéw peryferyjnych. Efektywna
arytmetyka statopozycyjna na liczbach utamkowych. Metody optymalizacji kodu wynikowego.

Stosowanie systemow operacyjnych czasu rzeczywistego (RTOS) w programowaniu systeméw mikroprocesorowych o ograniczonych zasobach. Podstawowe definicje. Zasady i
cele stosowania systeméw RTOS. Mechanizmy jadra systemdw operacyjnych czasu rzeczywistego. Skalowalno$¢ systeméw RTOS. Przyktady systemdw operacyjnych czasu
rzeczywistego przeznaczonych dla dedykowanych systeméw mikroprocesorowych. Zalety stosowania systeméw RTOS w mikroprocesorowych urzadzeniach pomiarowo-
sterujacych.

Implementacja wybranych algorytméw pomiarowo-sterujacych. Procedury sterowania przetwornikami a/c i c/a. Metody generacji i pomiaru sygnatéw analogowych i cyfrowych.
Petla regulacji w cyfrowych regulatorach przemystowych.

Programowe i sprzetowe metody testowania oprogramowania dedykowanych systeméw mikroprocesorowych.

Metody ksztatcenia

wyktad: wyktad konwencjonalny

laboratorium: ¢wiczenia laboratoryjne

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektéw  Metody weryfikacji Forma zajeé

Zna architekture mikroprocesorowych urzadzen pomiarowo-sterujgcych. ® K. U18 ® kolokwium ¢ Wyktad

Ma podstawowa wiedze w zakresie przetwarzania danych w systemach ® KU18 ® biezaca kontrola na zajeciach ¢ Wyktad
mikroprocesorowych o ograniczonych zasobach sprzetowych. ® kolokwium ¢ Laboratorium

® wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych


https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/

Opis efektu Symbole efektéw  Metody weryfikacji Forma zajeé

Potrafi wykona¢ proste zadania programistyczne w w jezykach niskiego i wysokiego ® K. U18 ® biezaca kontrola na zajeciach ¢ Laboratorium
poziomu (jezyk C) zwiazane z realizacja oprogramowania mikroprocesorowych ® sprawdzian
urzadzen pomiarowo-sterujacych. ® wykonanie sprawozdan

laboratoryjnych

Warunki zaliczenia
Wyktad - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen z kolokwiéw pisemnych przeprowadzonych co najmniej raz w semestrze

Laboratorium - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich ¢wiczen laboratoryjnych, przewidzianych do realizacji w ramach programu laboratorium.

Sktadowe oceny koricowej = wyktad: 40% + laboratorium: 60%
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