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Formy zajec¢

Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Wyktad 30 2 18 1,2 Egzamin
Laboratorium 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu
® zapoznanie studentéw ze wspétczesnymi napedami przeksztattnikowymi oraz metodami ich sterowania
® uksztattowanie umiejetnosci w zakresie doboru napedu przeksztattnikowego i jego parametréw do wymagan maszyn roboczych.

Wymagania wstepne

Podstawy elektrotechniki, maszyny i naped elektryczny, teoria sterowania, podstawy elektroniki i energoelektroniki

Zakres tematyczny
Napedy elektryczne. Dynamika napedéw elektrycznych. Rownania dynamiki uktadéw napedowych. Modelowanie standw statycznych i dynamicznych napedéw elektrycznych.

Napedy przeksztattnikowe. Dwu- i czterokwadrantowe napedy asynchroniczne, Napedy przeksztattnikowe z silnikami pradu statego, silnikami synchronicznymi i reluktancyjnymi.
Silniki bezszczotkowe pradu statego.

Metody sterowania napeddw przeksztattnikowych. Sterowanie skalarne. Sterowanie polowo zorientowane. Bezposrednie sterowanie momentem. Uktady sterowania
bezczujnikowego. Uktady automatycznej regulacji predkosci obrotowej, momentu i potozenia. Dynamika zamknietych uktadéw napedowych. Serwonapedy nadazne i przestawne.

Metody ksztatcenia
wyktad: wyktad problemowy, wyktad konwencjonalny

laboratorium: zajecia praktyczne, ¢wiczenia laboratoryjne

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie
Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zajeé
Rozréznia uktady regulacji predkosci obrotowej, momentu i potozenia. ® KW25 ® egzamin - ustny, opisowy, ® Wyktad

® Laboratorium

testowy i inne
® kolokwium

® odpowiedz ustna

Rozréznia i charakteryzuje skalarne i polowe metody sterowania. ® K_W25 ® hiezaca kontrola na zajeciach ® Wyktad
egzamin - ustny, opisowy, ¢ Laboratorium
testowy i inne

¢ kolokwium

odpowiedz ustna

Potrafi modelowa¢ stany statyczne i dynamiczne napedéw elektrycznych. ® K_W25 ® biezaca kontrola na zajeciach ® Wyktad

obserwacje i ocena Laboratorium
umiejetnosci praktycznych

studenta


https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/

Opis efektu Symbole efektéw  Metody weryfikacji Forma zaje¢

Potrafi wymieni¢ zalety i wady napeddéw: dwu- i czterokwadrantowych napedéw ® K_W25 ® biezaca kontrola na zajeciach ® Wyktad
asynchronicznych, napedéw przeksztattnikowych z silnikami pradu statego, silnikami ® egzamin - ustny, opisowy,

synchronicznymi i reluktancyjnymi oraz silnikéw bezszczotkowych pradu statego. testowy i inne

Potrafi dobra¢ odpowiedni naped przeksztattnikowy na podstawie analiz ekonomiczno- ® KU23 ® biezaca kontrola na zajeciach ® Wyktad
technicznych. ® egzamin - ustny, opisowy, ¢ Laboratorium

testowy i inne

obserwacje i ocena
umiejetnosci praktycznych
studenta

Warunki zaliczenia

Wyktad - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen z kolokwidéw pisemnych lub ustnych przeprowadzonych co najmniej raz w semestrze.
Laboratorium - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich ¢wiczer laboratoryjnych, przewidzianych do realizacji w ramach programu laboratorium.

Sktadowe oceny koficowej = wyktad: 50% + laboratorium: 50%.
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