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Wyktad 30 2 18 1,2 Egzamin
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Cel przedmiotu
Zapoznanie studentow z podstawowymi elementami wykonawczymi automatyki: elektromechanicznymi, pneumatycznymi i hydraulicznymi oraz warunkami ich bezpiecznej
aplikacj

Uksztattowanie umiejetnosci w zakresie praktycznych zastosowan elementéw wykonawczych automatyki
Wymagania wstepne

analiza matematyczna, Algebra liniowa z geometrig analityczng, Fizyka dla inzynieréw, Podstawy elektrotechniki, Podstawy elektroniki, Podstawy energoelektroniki, Technika
regulacji automatycznej

Zakres tematyczny
Charakterystyka ogdlna. Funkcje elementéw i urzadzeri wykonawczych w systemach automatyki. Klasyfikacja elementéw wykonawczych ze wzgledu na charakter sygnatéw
wejsciowych i wyjsciowych oraz nosniki energii wykorzystywane w elementach wykonawczych.

Urzadzenia wykonawcze elektryczne. Systemy napedowe w automatyce. Systemy napedowe z przeksztattnikami energoelektronicznymi. Urzadzenia wykonawcze w
elektrotermii. Urzadzenia wykonawcze w systemach regulacji warunkéw srodowiskowych. Przyktady stosowanych rozwigzan.

Urzadzenia wykonawcze pneumatyczne i hydrauliczne. Sterowania strumieniem energii pneumatycznej lub hydraulicznej. Podstawowe elementy urzadzer wykonawczych
pneumatycznych i hydraulicznych. Przyktady stosowanych rozwigzan.

Napedy robotéw. Napedy pneumatyczne, Napedy elektrohydrauliczne, Napedy elektryczne. Przektadnie mechaniczne. Przektadnie mechaniczne przekazujace ruch obrotowy.
Przektadnie mechaniczne do zmiany ruchu obrotowego na postepowy. Redukujace przektadnie mechaniczne. Przyktady stosowanych rozwigzan.

Urzadzenia chwytajace robotdw i ich zastosowania. Zadania urzadzen chwytajacych. Klasyfikacja i charakterystyka urzadzen chwytajacych. Wybor typu chwytaka dla danej
klasy obiektéw manipulacji. Budowa chwytakéw mechanicznych, uktady napedowe chwytakéw, uktady przeniesienia napedu, uktady wykonawcze chwytakéw.

Uktady sterowania. Charakterystyka ogélna i przyktady rozwigzan uktadéw sterowania urzadzen wykonawczych elektrycznych, pneumatycznych i hydraulicznych.

Problemy i trendy rozwojowe. Zagadnienia bezpieczeristwa uzytkowania i oddziatywania urzadzen wykonawczych na otoczenie. Nowe kierunki rozwoju.

Metody ksztatcenia
wyktad: wyktad problemowy, wyktad konwencjonalny
laboratorium: éwiczenia laboratoryjne

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie
Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zaje¢
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Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zaje¢
Potrafi sklasyfikowac¢ elementy wykonawcze automatyki. Zna funkcje elementéw ® K W18 ® egzamin - ustny, ® Wyktad
wykonawczych w systemach automatyki. Ma podstawowg wiedze z zakresu ® KU18 opisowy, testowy i inne

pneumatycznych, hydraulicznych i elektromechanicznych elementéw wykonawczych
uktadéw automatyki

Zna zasady bezpieczenstwa zwigzane z uzytkowaniem urzadzer wykonawczych automatyki ® KU18 ® biezaca kontrola na ® Laboratorium
i jest Swiadomy ich oddziatywania na otoczenie ® K.U19 zajeciach
® K_K06 ® sprawdzian

Warunki zaliczenia

Wyktad - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnej oceny z egzaminu przeprowadzonego w formie pisemnej lub ustnej
Laboratorium - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich ¢wiczen laboratoryjnych, przewidzianych do realizacji w ramach programu laboratorium

Sktadowe oceny koricowej = wyktad: 60% + laboratorium: 40%
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