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Formy zajec¢

Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Laboratorium 30 2 18 12 Zaliczenie na
ocene
Wyktad 30 2 18 1,2 Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu

1. Zapoznanie studentéw z podstawowymi algorytmami sterowania cyfrowego
2. Zapoznanie studentéw z wybranymi metodami syntezy regulatoréw cyfrowych

3. Uksztattowanie wsrdd studentédw zrozumienia wptywu probkowania i kwantyzacji oraz umiejetnosci doboru metody dyskretyzacji i okresu prébkowania

Wymagania wstepne

Sygnaty i systemy dynamiczne, Techniki regulacji automatyczne

Zakres tematyczny

Wprowadzenie do sterowania cyfrowego. Digitalizacja. Skutki prébkowania . Liniowe réwnania réznicowe. Kwantyzacja. Analiza btedéw zaokraglen. Skutki zaokraglania
parametrow. Transmitancja uktadéw cyfrowych. Dyskretne modele uktadéw sprébkowanych. Wasnosci przeksztatcenia "Z". Dobér okresu probkowania. Twierdzenie Nyquista.
Odpowiedz czasowa i gtadko$¢. Btedy powodowane losowymi zaktdceniami obiektu sterowania. Czuto$¢ na zmiany warto$ci parametréw. Szum pomiarowy i filtry
antialiasingowe. Uktady o sygnatach sprobkowanych. Analiza uktadéw prébkujaco-pamietajacych. Spektrum sygnatu sprébkowanego. Ekstrapolacja danych. Analiza uktadéw
sygnatow sprébkowanych. Projektowanie algorytméw sterowania cyfrowego i cyfrowych systeméw sterowania. Projektowanie przez emulacje. Bezposrednie projektowanie
poprzez lokowanie biegunéw na ptaszczyznie Z. Metody odpowiedzi czestotliwosciowej. Projektowanie bezposrednia metoda Ragazzini'ego. Projektowanie i implementacja
sterownikéw typu PID i wyprzedzajgco-op6zniajacych. Projektowanie z uzyciem metod przestrzeni stanéw. Metoda sprzezenia od stanu. Projektowanie obserwatora.
Projektowanie regulatora-potgczenie metody sprzezenia od stanu i obserwacji stanu. Wprowadzenie sygnatu referencyjnego; sledzenie sygnatu referencyjnego. Sterowanie z
integratorem w torze sprzezenia zwrotnego i eliminacja zaktcer. Wptyw opdZnien na jakos$¢ sterowania. Sterowalno$¢ i obserwowalnosé

Metody ksztatcenia
Wyktad: wyktad konwencjonalny (multimedialny)

Laboratorium: ¢wiczenia laboratoryjne

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zajeé

Rozumie skutki prébkowania i kwantyzacji ® KWi4 ® egzamin - ustny, opisowy, testowy i ® Wyktad
® KU18 inne

Potrafi dobra¢ parametry cyfrowego regulatora PID ® KWi4 ® biezaca kontrola na zajeciach ¢ Laboratorium
® K15 ® sprawdzian
® K.U16

® KUu18


https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/

Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zajeé

Potrafi zaprojektowaé regulator cyfrowy poprzez emulacje lub ® K U16 ® biezaca kontrola na zajeciach ¢ Laboratorium
lokowanie biegunéw na ptaszczyznie Z ® KU18 ® sprawdzian
Potrafi zastosowac¢ oraz zaimplementowa¢ wybrane algorytmy ® KWi4 ® hiezaca kontrola na zajeciach ® Laboratorium
regulacji cyfrowe ® K U16 ® sprawdzian

Warunki zaliczenia

Wyktad: warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen z kolokwidw pisemnych lub ustnych przeprowadzonych co najmniej raz w semestrze
Laboratorium: warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich ¢wiczenr laboratoryjnych, przewidzianych do realizacji w ramach programu laboratorium.

Sktadowe oceny koricowej: wyktad 50% + laboratorium 50%
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