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Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Wyktad 30 2 - - Egzamin
Laboratorium 30 2 - - Zaliczenie na
ocene
Projekt 30 2 - - Zaliczenie na
oceng

Cel przedmiotu
C1W. Przekazanie wiedzy i zapoznanie studentéw z podstawowymi pojeciami i problematyka sterownikdéw programowalnych, sterownikéw PLC, uktadéw automatyki
przemystowej oraz systemdw wizualizacji proceséw sterowania z uwzglednieniem aspektow ekonomicznych

C1U. Uksztattowanie u studentéw podstawowych umiejetnosci w zakresie programowania i projektowania oraz eksploatacji uktadéw sterowania z wykorzystaniem sterownikéw
programowalnych przemystowej z uwzglednieniem zagadnien efektywnosci energetycznej

C1K. Uswiadomienie potrzeby rozwoju uktadéw sterowania bazujagcych na sterownikach programowalnych, rozwéj kreatywnego i analitycznego myslenia oraz uswiadomienie
koniecznosci ciggtego rozwoju i podnoszenia posiadanych kompetencji

Wymagania wstepne
Analiza matematyczna, metody numeryczne, sieci komputerowe i przemystowe, teoria sterowania, automatyzacja proceséw technologicznych

Zakres tematyczny
Wyklad

Wprowadzenie do sterownikéw programowalnych, rys historyczny i trendy rozwojowe.

Podstawowe zagadnienia dotyczace sterownikow programowalnych.

Sterowniki PLC - wprowadzenie, rodzaje, budowa, wtasciwosci i zasada dziatania sterownikéw PLC, moduty rozszerzen, osprzet.

Metody programowania sterownikéw PLC, podstawowe funkcje i operacje, protokoty komunikacyjne stosowane w automatyce przemystowej

Przyktady realizacji regulatoréw dwustanowych i ciggtych za pomocg sterownikdw programowalnych, protokoty komunikacyjne w automatyce

Uktady sterowania oraz sposoby realizacji regulacji predkosci, potozenia, temperatury, przeptywu i innych parametréw za pomoca sterownikéw programowalnych
Systemy bezpieczeristwa w automatyce

Regulatory programowalne - rodzaje i dobdr nastaw regulatoréw, mikro sterowniki programowalne

Projektowanie uktadéw automatyki przemystowej z wykorzystaniem sterownikoéw programowalnych PLC, wizualizacja proceséw przemystowych, programowanie pulpitow
operatorskich HMI

Podsumowanie wiadomosci z zakresu sterownikow programowalnych
Lahoratorium

Wprowadzenie do sterownikéw programowalnych.


https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/

Wykorzystanie wej$¢/wyj$¢ dwustanowych do sterowania urzadzen elektrycznych - pisanie prostych programéw i algorytméw sterowania
Zastosowanie timeréw w prostych aplikacjach sterowania urzadzen wykonawczych

Zastosowanie licznikéw w algorytmach sterowania urzadzen wykonawczych

Komparatory i dziatania na rejestrach - pisanie prostych programéw dla sterownikéw PLC

Wykorzystanie wejs¢/wyjs¢ analogowych do sterowania urzadzern elektrycznych - pisanie prostych aplikacji
Wykonywanie prostych dziatan arytmetycznych z zastosowaniem sterownikdw programowalnych, dziatania na rejestrach
Wizualizacja procesow przemystowych, programowanie pulpitéw operatorskich HMI

Projekt

Projekt uktadu regulacji z wykorzystaniem regulatoréw dwu- i tréjstanowych

Projekt uktadu sterowania procesem technologicznym z wykorzystaniem regulatoréw ciagtych

Projekt uktadu sterowania z wykorzystaniem sterownika PLC z wej/wyj dyskretnymi

Projekt uktadu sterowania z wykorzystaniem sterownika PLC z wej/wyj analogowymi

Metody ksztatcenia
Wyktad: wyktad konwencjonalny (multimedialny), wyktad problemowy

Laboratorium: ¢wiczenia laboratoryjne, praca w grupach

Projekt: metoda projektu, praca z dokumentem

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zajec
Potrafi postugiwac sie poznanymi narzedziami do programowani sterownikdw ® K1P_U08 ® obserwacje i ocena ¢ Laboratorium
programowalnych kontrolujacych praca prostych urzadzen i systeméw energetycznych ¢ K1P_UQ9 umiejetnosci

pracujacych wg samodzielnie skonstruowanego algorytmu sterowania, potrafi ® K1P_U17 praktycznych studenta

przeanalizowac i poréwnac algorytmy terowania ze wzgledu na zadane im kryteria ® wykonanie sprawozdan

uzytkowe i ekonomiczne laboratoryjnych

potrafi dobra¢ sterownik programowalny z osprzetem, typowe czesci maszyn, urzadzen i ® K1P_U08 ® projekt ® Projekt
inne elementy uktadu sterowania oraz okresli¢ ich wtasnosci w tym ich wytrzymatosé, ® K1P_U17 ® przygotowanie projektu

oddziatywanie na $rodowisko oraz energochtonno$¢, rozumie potrzebe uczenia sie przez ® K1P_K01

cate zycie, podnoszenia swoich kompetencji zawodowych i osobistych, potrafi ® K1P_K04

odpowiednio okresli¢ priorytety stuzace realizacji okre$lonego przez siebie lub innych

zadania

Zna metody, techniki i mozliwosci sterowania elektrycznych urzadzen wykonawczych z ® K1P_W19 ¢ kolokwium ® Wyktad
wykorzystaniem sterownikéw programowalnych oraz trendy ich rozwoju ® K1P_W22

Warunki zaliczenia
Wykiad.

W sktad oceny koricowej wchodza: ocena z egzaminu z waga 80%; ocena z aktywnosci na zajeciach z wagg 20%.

Laboratorium

Ocena konicowa jest srednig arytmetyczng z ocen czastkowych wystawianych za wykonane przez studentéw sprawozdanie z kazdych zaje¢ laboratoryjnych.
Projekt

Ocena koricowa jest $rednig arytmetyczng z projektéw opracowanych przez studenta w trakcie semestru.

Ocena koricowa przedmiotu jest wyznaczana jako srednia arytmetyczna z ocen ze wszystkich form przedmiotu z waga: wyktad 40%, laboratorium 30% i projekt 30%.
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