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Forma zaje¢  Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Wyktad 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene
Cwiczenia 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentow z zasadami stosowania uktadéw pneumatycznych i hydraulicznych w maszynach roboczych do wykorzystania w dalszym procesie
ksztatcenia oraz w przysztej pracy zawodowe;j.

Wymagania wstepne
Inzynieria wytwarzania, Metrologia i systemy pomiarowe, Podstawy TBM.

Zakres tematyczny

Tres¢ wyktadowa. Podstawowe cechy ptyndw hydraulicznych i powietrza. Sprezarki i pompy hydrauliczne. Uktady przygotowania powietrza. Sitowniki pneumatyczne i
hydrauliczne. Przetworniki pneumo-hydrauliczne. Zawory sterujace przeptywem powietrza i oleju. Zawory rozdzielajace. Funkcje logiczne i ich realizacja za pomoca zawordw
rozdzielajgcych. Uktady elektropneumatyczne i elektrohydrauliczne. Kolejno$¢ projektowania i obliczenia hydraulicznych i pneumatycznych uktadéw sterowania.
Cwiczenia.

1. Podstawowe sktadniki uktadéw pneumatycznych i hydraulicznych, ich oznaczenia schematyczne i sposoby dokonywania potagczen.

2. Schematy sterowania bezposredniego i posredniego sitownikami jednostronnego i dwustronnego dziatania.

3. Realizacja automatycznego ruchu powrotnego sitownikdw jednostronnego i dwustronnego dziatania za pomoca zawordw kraricowych przetaczanych mechanicznie.
4. Realizacja automatycznego cyklu pracy sitownika za pomocg jednego oraz dwéch przyciskéw.

5. Zasady modelowania i symulacji uktadéw pneumatycznych z zastosowaniem oprogramowania komputerowego firmy Festo.

6. Realizacja podstawowych funkcji logicznych OR, AND, NOT z uzyciem elementéw pneumatycznych.

7. Budowa kombinacyjnych uktadéw sterujacych na podstawie cyklogramu pracy.

8. Budowa kombinacyjnych uktadéw sterujgcych na podstawie stownego opisu dziatania.

9. Odczytywanie cyklogramu zadanego uktadu pneumatycznego na podstawie zasadniczego schematu.

10. Budowa sekwencyjnych uktadéw sterowania z zastosowanie blokéw taktowych.

11. Konstrukcje specjalnych zawordw/blokéw pneumatycznych - zawory dtawigco-zwrotne, zawory szybkiego spustu, liczniki, opéznienie zatgczenia.

12. Zastosowanie elektromagnetycznych czujnikéw potoSenia sitownika w uktadach sterowania.

Metody ksztatcenia
Wyktady z wykorzystaniem $rodkéw audiowizualnych. Praca z ksigzkami, standardami i zespotowa praca podczas éwiczen.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zajeé
Student wie o zasadach dziatania uktadéw pneumatycznych i hydraulicznych, zna podstawowe ® K_W10 ® praca pisemna ® Wyktad
zespoty, okresla 0gdIng kolejnos¢ obliczen podczas projektowania. Ma wiedze z zakresu ® K Wit

komputerowo wspomaganego projektowania uktadéw pneumatycznych i hydraulicznych. Zna ® KW16

podstawowe metody projektowania uktadéw pneumatycznych i hydraulicznych.
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Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zajeé

Potrafi pozyskiwac informacje z literatury, standardéw i innych Zrédet w zakresie uktadéw ® K U01 ¢ zaliczenie - ustne, * Cwiczenia
pneumatycznych i hydraulicznych. Potrafi postugiwac sie technikami informacyjno-komunikacyjnymi ® K_U07 opisowe, testowe i
przy opracowaniu wynikéw ¢wiczen. Jest w stanie opracowac podstawowy pneumatyczny lub ® KU15 inne

hydrauliczny uktad sterowania, dokona¢ niezbednych obliczen.

Warunki zaliczenia

Warunkiem zaliczenia czesci wyktadowej jest uzyskanie pozytywnej oceny z 3-ch pisemnych odpowiedzi na pytania dotyczace podstawowych zagadnier przedmiotu.
Warunkiem zaliczenia ¢wiczen jest uzyskanie pozytywnej oceny z sporzadzonych sprawozdar ze wszystkich zajeé, przewidzianych do realizacji w ramach programu z
uwzglednieniem obecnosci i aktywnosci studenta na zajeciach.

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form.

Ocena koficowa na zaliczenie przedmiotu jest Srednig arytmetyczng z ocen za poszczegdlne formy zajec.
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Literatura uzupetniajaca
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