Maszyny i naped elektryczny Il - opis przedmiotu

Informacje ogdlne
Nazwa przedmiotu

Kod przedmiotu
Wydziat

Kierunek

Profil

Rodzaj studiow
Semestr rozpoczecia

Maszyny i naped elektryczny Il
06.2-WE-EP-MiNE2
Elektrotechnika

ogélnoakademicki

pierwszego stopnia z tyt. inzyniera
semestr zimowy 2017/2018

Informacje o przedmiocie

Semestr 6
Liczba punktéw ECTS do zdobycia 3
Typ przedmiotu obowigzkowy
Jezyk nauczania polski

Sylabus opracowat ¢ prof. dr hab. inz. Robert Smoleriski
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Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Laboratorium 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene
Wyktad 15 1 9 0,6 Egzamin

Cel przedmiotu
zapoznanie studentéw z budowga i zasada dziatania maszyn specjalnych oraz przeksztattnikowych uktadéw napedowych,

uksztattowanie umiejetnosci w zakresie analiz standw statycznych i dynamicznych napeddw elektrycznych.

Wymagania wstepne
Fizyka | i ll, Podstawy elektrotechniki, Teoria obwoddw |, Inzynieria materiatowa, Podstawy elektroniki i energoelektroniki, Maszyny i naped elektryczny |

Zakres tematyczny
Wybrane elektromechaniczne elementy automatyki. Pradnice tachometryczne pradu statego, indukcyjne, synchroniczne, selsyny, tacza selsynowe wskaznikowe i réznicowe.
Silniki krokowe. Reluktancyjne, z magnesami trwatymi, hybrydowe.

Podstawy napedu elektrycznego. Metody rozruchu, regulacji predkosci obrotowej oraz hamowania omawianych silnikéw. Réwnania ruchu napedu. Sprowadzanie momentéw
bezwtadnosci na strone watu silnika.

Napedy elektryczne. Uktad napedowy i jego elementy. Klasyfikacja napedéw elektrycznych. Rownania ruchu napeddw. Wtasnosci uktadéw drugiego i wyzszych rzeddw.
Modelowanie standw statycznych i dynamicznych napeddéw elektrycznych.

Napedy przeksztattnikowe. Dwukwadrantowe napedy asynchroniczne, Napedy przeksztattnikowe z silnikami pradu statego i silnikami synchronicznymi.

Automatyka napedu elektrycznego. Metody sterowania napeddw elektrycznych. Sterowanie skalarne. Uktady automatycznej regulacji predkos$ci obrotowej, momentu i potozenia.
Serwonapedy.

Metody ksztatcenia
wyktad: wyktad problemowy, wyktad konwencjonalny

laboratorium: zajecia praktyczne, ¢wiczenia laboratoryjne

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zajeé

Potrafi dobra¢ naped przeksztattnikowy do specyficznych wymagan ® K_W16 ® biezaca kontrola na zajeciach ® Wyktad

maszyn roboczych. ® KWi17 ® egzamin - ustny, opisowy, testowy i ® Laboratorium
® KU19 inne

¢ kolokwium
¢ odpowiedZ ustna


https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/
https://wiea.uz.zgora.pl/

Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zajeé

Potrafi wyjasni¢ zasade dziatania serwonapedu. ® K.U19 ® egzamin - ustny, opisowy, testowy i ¢ Wyktad
inne ® Laboratorium
¢ kolokwium

® odpowiedZ ustna

Potrafi analizowaé proste uktady napedowe wykorzystujac m.in. metode ® K.U19 ® biezaca kontrola na zajeciach ® Wyktad
sprowadzania momentéw bezwtadnosci na strone watu silnika. ® egzamin - ustny, opisowy, testowy i ® Laboratorium
inne

® odpowiedz ustna

Potrafi przedstawi¢ metody rozruchu, regulacji predkosci obrotowej oraz ® K W16 ® biezaca kontrola na zajeciach ¢ Wyktad
hamowania silnikéw elektrycznych pradu statego i przemiennego. ® KWi17 ® egzamin - ustny, opisowy, testowy i ® Laboratorium
¢ K.U07 inne
¢ kolokwium
® wykonanie sprawozdan
laboratoryjnych

Warunki zaliczenia

Wyktad - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnej oceny z egzaminu przeprowadzonego w formie pisemnej i/lub ustnej.
Laboratorium - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich éwiczer laboratoryjnych, przewidzianych do realizacji w ramach programu laboratorium.

Sktadowe oceny koficowej = wyktad: 60% + laboratorium: 40%.
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