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Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z metodami obliczeri numerycznych z zastosowaniem programu Matlab dla wybranych zagadnien i problemdéw mechatroniki, z
metodag analizy MES 2D i 3D dla naprezen i odksztatcen w konstrukcjach urzadzen mechatronicznych oraz z projektowaniem uktadéw elektropneumatycznych i
elektrohydraulicznych wraz z odpowiadajacym im sterowaniem elektrycznym.

Wymagania wstepne
Podstawy Konstrukcji Maszyn, Zapis Konstrukcji, Komputerowe wspomaganie projektowania AutoCAD I, Komputerowe wspomaganie projektowania AutoCAD I, Jezyki
programowania.

Zakres tematyczny

Obliczenia inzynierskie z wykorzystaniem programu Matlab, wykorzystanie metod numerycznych. Projektowanie elementéw konstrukcyjnych urzadzeri mechatronicznych w tym
analiza MES 2D i 3D. Projektowanie prostych i ztozonych uktadéw elektropneumatycznych i elektrohydraulicznych wraz z uktadami sterowania elektrycznego z wykorzystaniem
Programu FluidSim.

Metody ksztatcenia
Laboratoria prowadzone sa z wykorzystaniem komputerowego oprogramowania inzynierskiego - metody: zadania problemowe, analiza rozwigzan. Praca indywidualna oraz
zespotowa w trakcie realizacji ¢wiczen laboratoryjnych.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zaje¢

Student posiada wiedze w zakresie projektowania uktadéw elektrohydraulicznych i ® K_W09 ® wykonanie sprawozdan ® Laboratorium
elektropneumatycznych oraz projektowania i analizy konstrukcji urzadzen mechatronicznych. laboratoryjnych

Student zna metody numeryczne oraz narzedzia informatyczne wymagane przy ® K Wie ® wykonanie sprawozdan ¢ Laboratorium
rozwigzywaniu zadan inzynierskich niezbedne w komputerowym wspomaganiu prac laboratoryjnych

inzynierskich.

Student potrafi przeprowadzaé symulacje komputerowe uktadéw napedowych stosowanych ® KU13 ® wykonanie sprawozdan ® Laboratorium
w mechatronice, potrafi analizowa¢ poprawno$¢ konstrukcji uktadéw mechatronicznych laboratoryjnych

oraz umie wykonac¢ analize numeryczng dla zagadnieri mechatroniki, potrafi wykorzysta¢

wymienione metody dla przyktadéw praktycznych.

Student potrafi dokona¢ krytycznej analizy prawidtowosci dziatania symulowanych uktadéw ® KU15 ® wykonanie sprawozdan ¢ Laboratorium
napedowych, prawidtowosci konstrukcyjnej urzadzer mechatronicznych i poprawnosci laboratoryjnych
stosowania metod numerycznych.

Student potrafi zaprojektowac napedy elektrohydrauliczne i elektropneumatyczne urzadzen ® KU18 ® wykonanie sprawozdan ¢ Laboratorium
mechatronicznych oraz ich konstrukcje stosujac poznane na zajeciach metody komputerowe. laboratoryjnych
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Student potrafi wykazywac sie pomystowoscig w realizowaniu przydzielonych zadan. ® K_K06 ¢ wykonanie sprawozdan ¢ Laboratorium
laboratoryjnych

Warunki zaliczenia

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie laboratorium.
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