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Informacje o przedmiocie

Semestr 3

Liczba punktéw ECTS do zdobycia 4

Typ przedmiotu obowiazkowy
Jezyk nauczania polski

Sylabus opracowat

Formy zajec¢

Forma zaje¢ Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)

Wyktad 15 1 9 0,6 Zaliczenie na ocene

Projekt 30 2 18 1,2 Zaliczenie na ocene

Cel przedmiotu

Celem kursu jest zdobycie przez studenta umiejetnosci praktycznych w zakresie projektowania uktadéw mechatronicznych w nawigzaniu do funkcjonowania uktadéw
biomechanicznych w tym umiejetnosci praktycznego wykorzystania wiedzy z zakresu elektroniki, mechaniki, biomechaniki i informatyki w realizacji projektow o charakterze
praktycznym.

Wymagania wstepne

Zagadnienia inzynierskie w medycynie, Systemy informatyczne w medycynie, Projektowanie i dobér materiatéw do zastosowar medycznych

Zakres tematyczny

Wyktad: Podstawowe definicje i okreslenia z zakresu mechatroniki. Definicja mechatroniki. Rozw¢j i cele mechatroniki. Urzadzenia mechatroniczne i biomechatroniczne.
Urzadzenia powszechnego uzytku. Budowa modutowa systeméw mechatronicznych. Akwizycja biosygnatéw i ich wykorzystanie do sterowania uktadéw mechatronicznych.
Elementy wykonawcze. Procesy i algorytmy sterowania. Zagadnienia projektowania mechatronicznego. Technologie realizacji projektéw mechatronicznych. Wirtualne i szybkie
prototypowanie w projektowaniu mechatronicznym. Przyktady realizacji projektéw mechatronicznych. Zastosowanie systeméw CAD/CAM w projektowaniu mechatronicznym.
Zastosowanie druku 3D do projektowania custom design projektéw biomechatronicznych.

Projekt: Projekt wybranego uktadu biomechatronicznego obejmujgcego zagadnienia mechaniki, elektroniki i informatyki. Projekt realizowany w formie praktycznej realizacji
prostych uktadéw sterowania z naciskiem na samodzielne wykonanie elementéw wykonawczych i oprogramowanie.

Metody ksztatcenia
Wyktad konwersatoryjny, praca z literaturg Zrédtowa, ¢wiczenia laboratoryjne na makietach przygotowanych przez prowadzacego, praca w grupach nad realizacjg projektu z
podziatem na zadania. Praktyczne wykonanie dziatajacego uktadu mechatronicznego na podstawie przygotowanego projektu.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zaje¢
Ma wiedze 0g6Ing niezbedna do rozumienia spotecznych, ekonomicznych, ® K_W12 ¢ aktywnos$¢ w trakcie zaje¢ ® Wyktad
prawnych i innych pozatechnicznych uwarunkowar dziatalnosci inzynierskiej ® KW13 ¢ Zaliczenie na ocene wyktadu
oraz ich uwzglednienia w praktyce inzynierskiej. ® KK07 Warunkiem zaliczenia czesci wyktadowej

jest uzyskanie pozytywnej oceny z

kolokwium.
Potrafi sformutowa¢ wymagania potrzebne do realizacji projektu uktadu ® K_U06 ¢ aktywnos$¢ w trakcie zajeé ® Projekt
biomechatronicznego, jak réwniez zaprojektowac i opracowaé dokumentacje ® K_U08 ¢ Zaliczenie na ocene projektu,
techniczna wybranego systemu kontrolno-pomiarowego ¢ K_U20 Ocena z projektu na podstawie

® K_U22 przygotowanego projektu urzadzenia do
rehabilitacji

Warunki zaliczenia


http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/

Wyktad: Warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnej oceny ze sprawdzianu przeprowadzonego w formie testu weryfikujacego wiedze stanowiacg tematyke wyktadu.

Projekt: Warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnej oceny sumatywnej na ktérg sktadajg sie: ocena formatywna dokonywana na podstawie oceny stopnia realizacji
poszczegdlnych etapéw projektu, oceny za projekt dokonywane na podstawie KARTY ZALICZENIA PROJEKTU opisujacej stopien realizacji zatozen, funkcjonalnosci,
przygotowania dokumentacji, oprogramowania i dziatania uktadu a takze prezentacji wynikéw projektu i odpowiedzi na pytania zwigzane z tematyka rozwigzywanego problemu
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