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ocene

Cwiczenia 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene

Projekt 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu
Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z teoretycznymi i praktycznymi zagadnieniami z zakresu stosowania automatyki i robotyki w nowoczesnych technologiach
wytworczych. Celem przedmiotu zapoznanie studentéw z wspétczesnymi metodami modelowania uktadéw automatyki, uktadéw sterowania.

Wymagania wstepne

Informatyka, Podstawy automatyki, Elektrotechnika

Zakres tematyczny

Tresé wyktadowa

Nowe przewodowe i bezprzewodowe metody transmisji danych w systemach automatyki, nowe techniki projektowania i symulacji uktadéw sterowania. Najnowsze realizacje i
implementacje algorytméw sterowania w uktadach sterowania rozproszonego. Integracjg systemow automatyki,. Projektowanie weztéw pomiarowo-sterujacych
wykorzystujacych nowoczesne mikrokontrolery oraz uktady FPGA. Problem integracji systeméw automatyki, Srodowisko SCADA. Metody projektowania uktadéw sterowania
cyfrowego: systemy CACSD, zintegrowane $rodowiska sterowania i projektowania. Nowe algorytmy w praktyce sterowania cyfrowego: regulatory rozmyte, przyktadowe
zastosowania regulatoréw nieliniowych.

Tres¢ éwiczeniowa

Komunikacja w rozproszonych uktadach sterowania cyfrowego. Wymiana danych i modele dostepu do medium komunikacyjnego. Modele rozproszonych uktadéw regulacji
cyfrowej. Zaleznosci czasowe w uktadach sterowania rozproszonego. Modelowanie i identyfikacja opdznien transmisji. Stabilno$¢ uktadu sterowania przy opdznieniach szybko
i wolnozmiennych, Sterowanie z wykorzystaniem modelu procesu. Wykorzystanie srodowisk programistyczno-sprzetowych (np. LabView, Matlab) do analizy UAR i projektowania
uktadéw i urzadzen sterujacych.

Tres¢ projektowa

Graficzne srodowisko symulacyjne do wizualizacji i weryfikacji algorytméw sterowania. Dedykowane srodowisko symulacyjne do testowania programéw studenckich dla
sterownikéw logicznych SIEMENS. Opracowanie architektury systemu sterowania wybranym procesem produkcyjnym.

Metody ksztatcenia
Wyktady z wykorzystaniem $rodkéw audiowizualnych. Burza mézgéw (w niektorych tematach wyktadowych). Praca z literatura fachowa. Praca zespotowa w trakcie wykonania
¢wiczen laboratoryjnych.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie
Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zaje¢
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Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zajeé¢

Student zna najnowsze technologie wykorzystywane w automatyce i ® K W02 ® kolokwium ® Wyktad
potrafi wskaza¢ ich zastosowania. ® K_Wo4 ® obserwacja i ocena aktywnosci na
zajeciach
Student potrafi zamodelowa¢ proste uktady regulacji z wykorzystanie ® K.Uo01 ® projekt ® Projekt
sygnatu cyfrowego. ® K.Uo7 ® przygotowanie projektu * Cwiczenia
® K.U08 ® wykonanie sprawozdarn laboratoryjnych
Student powinien by¢ otwarty na wspétprace w grupie oraz by¢ ® K_K03 ¢ aktywnos$¢ w trakcie zaje¢ ® Projekt
kreatywnym w poszukiwaniu alternatywnych rozwiazan. ® przygotowanie projektu * Cwiczenia
* wykonanie sprawozdan laboratoryjnych
Student potrafi zaprojektowac i przeprowadzi¢ symulacje algorytméw ® K15 ® aktywnos$¢ w trakcie zajeé ® Projekt
sterowania. ® projekt ® Cwiczenia
® przygotowanie projektu
® wykonanie sprawozdan laboratoryjnych
Student ma wiedze o metodach komunikacji w rozproszonych uktadach ® K_W07 ® kolokwium ® Wyktad

sterowania cyfrowego. praca kontrolna

Warunki zaliczenia

Warunkiem zaliczenia przedmiotu jest zaliczenie wszystkich jego form. Ocena z wyktadu jest okreslana na podstawie koricowego kolokwium. Ocena z ¢wiczen jest okreslana na
podstawie: realizacji ¢wiczen oraz Sprawozdan/raportéw/programéw/plikéw bedacych efektem wykonania wszystkich przewidzianych do realizacji éwiczen. Ocena z projektu
jest okreslana realizacja celu postawionego studentowi oraz oddanie kompletnego projektu. Ocena koficowa na zaliczenie przedmiotu jest $rednig arytmetyczng z ocen za
poszczegdlne formy zajec.
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