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Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
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Wyktad 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene
Laboratorium 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene
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Cel przedmiotu
Gtéwnym celem ksztatcenia jest nabycie wiedzy i umiejetnosci w zakresie prognozowania zapotrzebowania i planowania realizacji proceséw przewozowych w szeroko
traktowanych systemach transportowych oraz w systemach logistycznych dystrybucji towaréw i wyrobéw gotowych.

Wymagania wstepne

Metody iloSciowe w logistyce, Zintegrowane systemy zarzadzania.

Zakres tematyczny

Dobér srodkéw technicznych w obszarze logistyki dystrybucji, organizacja i technologia przewozéw, sterowanie procesami przewozowymi, budowa i eksploatacja systeméw
telekomunikacyjnych i informatycznych dla potrzeb transportu, ksztattowanie infrastruktury i oceny bezpieczeristwa srodkéw i systemow transportowych, oddziatywanie
Srodkéw transportu z infrastrukturg i Srodowiskiem naturalnym oraz stosowania mechanizacji, automatyzaciji i robotyzacji proceséw w systemach transportowych.

Metody ksztatcenia
Wyktad konwencjonalny. Laboratorium komputerowe.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zajeé
Ma poszerzong i pogtebiong wiedze w zakresie badar operacyjnych i metod ® K W04 ® biezaca kontrola na ® Wyktad
numerycznych przydatna do formutowania i rozwigzywania ztozonych zadan zwigzanych zajeciach ® Laboratorium
z Zarzadzaniem i Inzynierig Produkcji. ® kolokwium ® Projekt
® projekt
Posiada uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie komputerowego ® K_W09 ® biezaca kontrola na ® Wyktad
wspomagania w zarzadzaniu w przedsiebiorstwie. zajeciach ® Laboratorium
® kolokwium ¢ Projekt
® projekt
Potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych oraz innych Zrédet, integrowac je, ® K_U01 ® biezaca kontrola na ® Laboratorium
dokonywac ich interpretacji i krytycznej oceny oraz wycigga¢ wnioski oraz formutowac i zajeciach ® Projekt
wystarczajgco uzasadniac opinie. ® projekt
Potrafi dokona¢ wyboru wtasciwych modutéw oraz korzysta¢ ze zintegrowanych ® K U12 ® biezaca kontrola na ® Laboratorium

systeméw informatycznych zarzadzania. zajeciach ® Projekt
® projekt


http://www.wm.uz.zgora.pl/
http://www.wm.uz.zgora.pl/
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Opis efektu Symbole efektow  Metody weryfikacji Forma zajeé

Potrafi sformutowa¢ wymagania dla sieci dostaw oraz zaprojektowac ztozony system ® K_U25 ® biezaca kontrola na ¢ Laboratorium
logistyczny. zajeciach ® Projekt
® projekt

Warunki zaliczenia
Wyktad: zaliczenie na ocene. Ocena wystawiana na podstawie sprawdzianu pisemnego obejmujacego weryfikacje znajomosci podstawowych zagadnien.

Laboratorium: zaliczenie na ocene. Oceniana jest realizacja poszczegdlnych zadan czastkowych.
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