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Formy zajeé

Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Forma zaliczenia
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne) (niestacjonarne)
Laboratorium 30 2 18 1,2 Zaliczenie na
ocene
Wyktad 30 2 18 1,2 Egzamin
Projekt 15 1 9 0,6 Zaliczenie na
ocene

Cel przedmiotu

- zapoznanie studentéw z problematyka automatyki przemystowej i sterownikéw PLC
- uksztattowanie podstawowych umiejetnosci w zakresie projektowania uktadéw automatyki przemystowej

- zapoznanie studentéw z zasadami programowania sterownikéw PLC

Wymagania wstepne

Analiza matematyczna, Algebra, Metody i techniki programowania, Podstawy automatyki

Zakres tematyczny

Wprowadzenie. Podstawowe okreslenia i definicje z zakresu teorii sterowania. Zasady sterowania. Zasada kompensacji. Zasada otwartej requlacji. Zasada sprzezenia
zwrotnego. Opis wejSciowo-wyjsciowy. Transmitancja operatorowa. Schematy blokowe i ich przeksztatcenie. Jakos¢ uktadéw regulacji. Regulatory. Regulator proporcjonalny.
Regulator catkujacy. Regulator proporcjonalno-catkujacy. Regulator rézniczkujacy. Regulator proporcjonalno-rézniczkujacy. Regulator proporcjonalno-catkujgco-rézniczkujacy.
Regulator z inercja. Regulator proporcjonalny w uktadzie regulacji automatycznej. Regulator catkujacy w uktadzie regulacji automatycznej. Regulator z nasyceniem. Regulatory
asymetryczne. Regulatory z jednokierunkowym sygnatem wyjsciowym. Regulatory dwustanowe i tréjstanowe. Metody doboru nastaw regulatoréw. Wtasciwosci i parametry
regulatoréw przemystowych. Sensory stosowane w automatyce przemystowej. Systemy bezpieczeristwa w uktadach automatyki przemystowej i ich elementy. Przekazniki i
wytaczniki bezpieczeristwa, maty, kurtyny oraz zasady implementacji. Pozycjonowanie i synchronizacja napedéw. Projektowanie uktadéw. Projektowanie uktadéw regulacji
przemystowej. Sterowniki PLC. Wprowadzenie. Budowa sterownikdw PLC. Programowanie sterownikéw PLC. Wykorzystanie wej$¢/wyj$é dwustanowych oraz analogowych do
sterowania procesami technologicznymi. Zastosowanie komparatoréw w aplikacjach do sterowania procesami technologicznymi. Zastosowanie licznikéw szybkich w
aplikacjach do sterowania procesami technologicznymi. Sterowniki PLC firmy SIEMENS serii SIMATIC (S7-1200). Sterowniki PLC firmy ALLEN BRADLEY, MITSUBISHI (seria
FX). Przekazniki logiczne (Logo Siemens, Alpha Mitsubishi). Wizualizacja proceséw przemystowych. Programowanie i obstuga paneli operatorskich HMI (KTP Basic Color
Siemens, Beijer). Komunikacja w rozproszonych systemach przemystowych ze sterownikami PLC.

Metody ksztatcenia

wyktad: wyktad problemowy, wyktad konwencjonalny
laboratorium: éwiczenia laboratoryjne

projekt: konsultacje

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie

Opis efektu Symbole efektow Metody weryfikacji Forma zajec

Ma $wiadomos¢ trendéw rozwoju sterownikéw PLC. Potrafi ® KW25 ® egzamin - ustny, opisowy, testowy i inne ® Wyktad
analizowa¢ stany dynamiczne uktadéw automatyki ® K.U23



Opis efektu Symbole efektéw Metody weryfikacji Forma zajeé

Potrafi zaprojektowa¢ uktad sterowania na bazie sterownikéw PLC. ® K W25 ® projekt ® Projekt
Potrafi dobiera¢ parametry regulatoréw. ® K U23 ® przygotowanie projektu

Zna strukture i metody programowania sterownikéw PLC. Zna ® K_W25 ® obserwacja i ocena aktywnosci na ® Laboratorium
podstawy automatyki przemystowej oraz budowe sterownikéw PLC. ® KU23 zajeciach

® obserwacje i ocena umiejetnosci

praktycznych studenta

Warunki zaliczenia
Wyktad - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen z kolokwidw pisemnych lub ustnych przeprowadzonych co najmniej raz w semestrze oraz uzyskanie pozytywnej
oceny z egzaminu

Laboratorium - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen ze wszystkich ¢wiczen laboratoryjnych, przewidzianych do realizacji w ramach programu laboratorium.
Projekt - warunkiem zaliczenia jest uzyskanie pozytywnych ocen czastkowych z realizacji wszystkich zadan projektowych

Sktadowe oceny koricowej = wyktad: 40% + laboratorium: 30% + projekt: 30%
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Literatura uzupetniajaca

1. Mikulczyrski T., Samsonowicz Z.: Automatyzacja dyskretnych proceséw produkcyjnych, Wydawnictwa Naukowo-Techniczne, Warszawa, 1997
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5. Instrukcje obstugi i programowania sterownikéw PLC dostepne na stronach producentéw i dystrybutoréw.
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Zmodyfikowane przez dr hab. inz. Radostaw Ktosiniski, prof. UZ (ostatnia modyfikacja: 16-04-2018 11:40)

Wygenerowano automatycznie z systemu SylabUZ



