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Informacje o przedmiocie
Semestr

Liczba punktéw ECTS do zdobycia
Typ przedmiotu

Jezyk nauczania

Sylabus opracowat

Formy zajec¢

Forma zajeé Liczba godzin w semestrze Liczba godzin w tygodniu Liczba godzin w semestrze
(stacjonarne) (stacjonarne) (niestacjonarne)

Wyktad 15 1 9

Laboratorium 30 2 18

Cel przedmiotu

Zapoznanie studentéw z systemem mechatronicznym, rodzajami napedéw oraz uktadami sensorycznymi.

Wymagania wstepne

7

4
obowiazkowy
polski

Liczba godzin w tygodniu
(niestacjonarne)
0,6

1,2

Podstawy elektrotechniki i elektroniki, podstawy informatyki, podstawy automatyki i sterowania, mechanika, podstawy konstrukcji maszyn.

Zakres tematyczny

Forma zaliczenia

Zaliczenie na
ocene
Zaliczenie na
ocene

Elementy mechatroniki. Uktady mechatroniczne. Napedy hydrauliczne, pneumatyczne oraz serwonapedy maszyn. Sensory: parametry i zasady dziatania. Zastosowanie
sensoréw do pomiaru wielko$ci kinematycznych i dynamicznych. Sygnaty i przetwarzanie sygnatéw. Systemy komputerowego wspomagania w mechatronice i projektowaniu

napedéw maszyn.

Metody ksztatcenia

Wyktad. Cwiczenia laboratoryjne. Prezentacje wykonanych zadan. Prezentacje multimedialne studentéw. Konsultacje indywidualne.

Efekty uczenia sie i metody weryfikacji osiggania efektéw uczenia sie
Opis efektu

Student zna typowe technologie inzynierskie z dziedziny mechatroniki w zakresie wykorzystania technik
wspomagania komputerowego w projektowaniu elementéw konstrukcji urzadzern mechatronicznych.
Student ma podstawowa wiedze o powszechnie uzywanych w obiektach i systemach mechatronicznych
efektorach i sensorach oraz towarzyszacych im i podzespotach elektronicznych, zna cykl ich
projektowania, wytwarzania, uzywania i utylizacji. Student zna podstawowe metody, techniki, narzedzia i
materiaty stosowane przy rozwigzywaniu prostych zadar inzynierskich z zakresu mechatroniki.

Student potrafi wykorzystaé¢ do formutowania i rozwigzywania prostych probleméw badawczych i zadan
inzynierskich z dziedziny mechatroniki metody symulacyjne oraz eksperymentalne. Student potrafi
planowac i przeprowadzac eksperymenty z wykorzystaniem urzadzen pomiarowych takich jak mierniki
wartosci elektrycznych, oscyloskopy, komputerowe karty sterujgco-pomiarowe, wykonywaé symulacje
komputerowe, interpretowa¢ uzyskane wyniki i wyciggac¢ wnioski. Student potrafi wykorzysta¢ do
formutowania i rozwigzywania zadan inzynierskich metody symulacyjne z wykorzystaniem
specjalistycznych programéw komputerowych oraz z zastosowaniem wcze$niej zaprojektowanych
eksperymentéw. Student potrafi dokona¢ krytycznej analizy sposobu funkcjonowania badanego uktadu
mechatronicznego oraz oceniac istniejgce rozwigzania techniczne, w szczegdlnosci urzadzenia, obiekty,
systemy i procesy przemystowe. Student potrafi oceni¢ przydatno$¢ wielu réznych metod i narzedzi
stuzacych do rozwigzywania zadan inzynierskich zwigzanych z mechatronika oraz wybra¢ z nich
najwtasciwsze i zastosowac je w praktyce.

Symbole efektéwMetody weryfikacji

® KW13 ® kolokwium
® K13 ¢ aktywnos$¢ w
trakcie zaje¢

® kolokwium

odpowiedz ustna
® wykonanie
sprawozdan
laboratoryjnych

Forma zaje¢
¢ Wyktad
¢ Laboratorium

® Laboratorium
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http://www.wm.uz.zgora.pl/

Opis efektu Symbole efektowMetody weryfikacji Forma zaje¢
Student potrafi w grupie wykonywac éwiczenia laboratoryjne zgodnie z otrzymang instrukcja, ® K_K03 ¢ aktywnos$¢ w ¢ Laboratorium
wspotdziataé z innymi cztonkami i pracowaé przyjmujac w grupie rézne role. trakcie zajeé
¢ kolokwium
® obserwacjai
ocena aktywnosci
na zajeciach
® wykonanie
sprawozdan
laboratoryjnych

Warunki zaliczenia

Zaliczenie na ocene zaje¢ laboratoryjnych odbywa sie na podstawie ocenionych sprawozdar i kolokwiéw. Wyktad zaliczany jest w formie kolokwium pisemnego. Ocena
koricowa ustalana jest na podstawie $redniej z ocen zaje¢ laboratoryjnych i wyktadu z jednakowa waga pod warunkiem uzyskania pozytywnych ocen z laboratorium i wyktadu.

Literatura podstawowa
1. Gawrysiak M., Analiza systemowa urzadzenia mechatronicznego, Wydawnictwo Politechniki Biatostockiej, Biatystok, 2003.
2. Heimann B., Gerth W., Popp K., Mechatronika - komponenty, metody, przyktad, PWN, Warszawa, 2001.
3. Mitek M., Metrologia elektryczna wielkosci nieelektrycznych, Oficyna Wydawnicza Uniwersytetu Zielonogdrskiego, Zielona Géra, 2006.
4. Mrozek Z., Komputerowo wspomagane projektowanie systeméw mechatronicznych, Zeszyty Naukowe Politechniki Krakowskiej, seria Inzynieria Elektryczna i
Komputerowa, nr 1, Krakéw, 2002.
Stryczek S., Naped hydrostatyczny tom I'i [, WNT, Warszawa, 2005.
6. Szejnach W., Naped i sterowanie pneumatyczne, WNT, Warszawa, 2005

@

Literatura uzupetniajaca
1. Elektrotechnika i elektronika dla nieelektrykdw, praca zbiorowa, WNT, Warszawa, 2004.
Grono A.J., Mechatronika - laboratorium, Wydawnictwo Politechniki Gdanskiej, Gdansk, 2004.
Mrozek B., Mrozek Z.: Matlab i Simulink, Helion, Gliwice, 2004.
Osiecki A., Hydrostatyczny naped maszyn, WNT, Warszawa, 2004.
Podstawy robotyki. Teoria i elementy manipulatorow i robotéw. Praca zbiorowa pod redakcja Adama Moreckiego i Jozefa Knapczyka, WNT, Warszawa, 1999.
Uhl. T., Wybrane problemy projektowania mechatronicznego, Wydawnictwo Katedry Robotyki i Dynamiki Maszyn, AGH, Krakéw, 1999.

S g~ WS

Uwagi

Zmodyfikowane przez dr hab. Ryszard Matysiak, prof. UZ (ostatnia modyfikacja: 18-04-2018 11:32)

Wygenerowano automatycznie z systemu SylabUZ



